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สารบัญ 

 หน้า 

หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 

1. รหัสและชื่อหลักสูตร 1 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 1 

3. วิชาเอก 1 

4. จำนวนหน่วยกิตที่เรยีนตลอดหลักสูตร 1 
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8. อาชีพที่สามารถปฏิบัตไิด้หลังสำเร็จการศกึษา 2 

9. ชื่อ นามสกุล เลขประจำตัวบัตรประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒิการศกึษาของอาจารย์ 3 

 ผูร้ับผิดชอบหลักสูตร 

10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 4 

11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จำเป็นต้องนำมาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 4 
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 11.2 สถานการณ์หรอืการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 4 

12. ผลกระทบจากข้อ 11.1 และข้อ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับ 5 

 พันธกิจของสถาบัน 

 12.1 การพัฒนาหลักสูตร 5 

 12.2 ความเกี่ยวพันกับพันธกิจของสถาบัน 5 

13. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/สาขาวิชาอื่นของสถาบัน 5 

 13.1 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนโดยคณะ/สาขาวิชา/หลักสูตรอื่น 5 

 13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้สาขาวิชา/หลักสูตรอื่น 5 

 13.3 การบริหารจัดการ 5 

หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 

1. ปรัชญา ความสำคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 6 

 1.1 ปรัชญาของหลักสูตร 6 

 1.2 ความสำคัญ 6 

 1.3 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 6 

2. แผนพัฒนาปรับปรุง 7 



 

 

 

2 

สารบัญ (ต่อ) 

 หน้า 

หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดำเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 

1. ระบบการจัดการศกึษา 8 

 1.1 ระบบ 8 

 1.2 การจัดการศกึษาภาคการศึกษาฤดูร้อน 8 

 1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค 8 

2. การดำเนินการหลักสูตร 8 

 2.1 วัน-เวลาในการดำเนินการเรียนการสอน 8 

 2.2 คุณสมบัติของผูเ้ข้าศกึษา 8 

 2.3 ปัญหาของนสิิตแรกเข้า 9 

 2.4 กลยุทธ์ในการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนิสติในข้อ 2.3 9 

 2.5 แผนการรับนิสิตและผูส้ำเร็จการศึกษาในระยะ 5 ปี 9 

 2.6 งบประมาณตามแผน 10 

 2.7 ระบบการศกึษา 10 

 2.8 การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชา และการลงทะเบียนเรียนเข้ามหาวิทยาลัย 10 

3. หลักสูตรและอาจารย์ผูส้อน 11 
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  3.1.1 จำนวนหน่วยกิต 11 

  3.1.2 โครงสรา้งหลักสูตร 11 

  3.1.3 รายวิชาในหลักสูตร 12 
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 3.2 ชื่อ สกุล เลขบัตรประจำตัวประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์ 32 

4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝกึงาน หรือสหกิจศกึษา) 35 

 4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 35 

 4.2 ช่วงเวลา 35 

 4.3 การจัดเวลาและตารางสอน 35 

5. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานหรอืงานวิจัย 35 

 5.1 คำอธิบายโดยย่อ 35 

 5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้ 35 
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สารบัญ (ต่อ) 

 หน้า 

 5.3 ช่วงเวลา 35 

 5.4 จำนวนหน่วยกิต 35 

 5.5 การเตรียมการ 36 

 5.6 กระบวนการประเมินผล 36 

หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 

1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนสิิต 37 

2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 37 

 2.1 คุณธรรม จรยิธรรม 37 

 2.2 ความรู้ 38 

 2.3 ทักษะทางปัญญา 38 

 2.4 ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผดิชอบ 39 

 2.5 ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเ้ทคโนโลยีสารสนเทศ 40 

 2.6 สุนทรียศลิป์ 40 

 2.7 ทักษะการส่งเสริมสุขภาพและพัฒนาบุคลิกภาพ 41 

3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจ้ากหลักสูตร 42 

 สู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 

หมวดที่ 5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนสิิต 

1. กฎระเบียบหรอืหลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน 49 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนิสิต 49 

3. เกณฑ์การสำเร็จการศกึษาตามหลักสูตร 50 

หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ 

1. การเตรียมการสำหรับอาจารย์ใหม่ 51 

2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 51 

หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 

1. การกำกับมาตรฐาน 52 

2. บัณฑติ 52 

3. นิสติ  52 

4. คณาจารย์ 52 

5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรยีน 53 
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สารบัญ (ต่อ) 

 หน้า 

6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 53 

7. ตัวบ่งช้ีผลการดำเนินงาน (Key Performance Indicators) 55 

หมวดที่ 8 การประเมิน และปรับปรุงการดำเนินการของหลักสูตร 

1. การประเมนิประสิทธิผลของการสอน 56 

2. การประเมนิหลักสูตรในภาพรวม 56 

3. การประเมนิผลการดำเนินงานตามกรอบรายละเอียดหลักสูตร 56 

4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตร 56 
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ภาคผนวก ก ข้อบังคับมหาวิทยาลัยพะเยา ว่าด้วย การศกึษาระดับบัณฑติศกึษา 

 พ.ศ. 2561 57 

ภาคผนวก ข ประกาศมหาวิทยาลัยพะเยา เรื่อง หลักเกณฑ์และแนวปฏิบัติ  

    ในการเทียบโอนผลการเรียน ระดับบัณฑิต พ.ศ. 2554 72 

ภาคผนวก ค ประกาศมหาวิทยาลัยพะเยา เรื่อง การสอบผ่านความรู้ภาษาอังกฤษ  

 ของนสิิตระดับบัณฑติศกึษา พ.ศ. 2562 76 

ภาคผนวก ง ตารางเปรียบเทียบหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุงใหม่ 82 

ภาคผนวก จ คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 102 

ภาคผนวก ฉ รายงานการประชุมวิพากษ์หลักสูตร 105 

ภาคผนวก ช ประวัติและผลงานทางวิชาการอาจารย์ประจำหลักสูตร 116 

ภาคผนวก ซ ภาระการสอนอาจารย์ประจำหลักสูตร 126 
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

Master of Engineering Program in Electrical Engineering 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 

 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา  มหาวิทยาลัยพะเยา 

คณะ/วิทยาลัย   คณะวศิวกรรมศาสตร์ 

 

หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 

1. รหัสและชื่อหลักสูตร 

รหัสหลักสูตร :  0953 

ภาษาไทย :  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑติ สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

ภาษาอังกฤษ :  Master of Engineering Program in Electrical Engineering 

 

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  

ชื่อเต็ม (ไทย) : วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

ชื่อย่อ (ไทย) : วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

ชื่อเต็ม (อังกฤษ) : Master of Engineering (Electrical Engineering) 

ชื่อย่อ (อังกฤษ) :  M.Eng. (Electrical Engineering) 

 

3. วิชาเอก 

ไม่มี 

 

4. จำนวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 

แผน ก แบบ ก 1 จำนวนหน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 

แผน ก แบบ ก 2 จำนวนหน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 

 

5. รูปแบบของหลักสูตร 

5.1  รูปแบบ 

หลักสูตรปริญญาโท 2 ปี 

5.2  ภาษาที่ใช้ 

ภาษาไทย 
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5.3  การรับเข้าศึกษา 

รับนิสิตไทยและนิสติต่างชาติที่ใชภ้าษาไทยได้เป็นอย่างดี 

5.4  ความร่วมมือกับสถาบันอื่น 

ไม่มี 

5.5  การให้ปรญิญาแก่ผู้สำเร็จการศึกษา 

ให้ปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑติ (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยพะเยา 

 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

6.1  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 เปิดสอน ภาคการศกึษาต้น ปีการศกึษา 2563 

6.2 คณะกรรมการประจำคณะวิศวกรรมศาสตร์ อนุมัติหลักสูตร ในการประชุม 

  ครั้งที ่9/2562 วันที ่20 เดือน สิงหาคม พ.ศ. 2562 

6.3 คณะกรรมการวิชาการ มหาวิทยาลัยพะเยา เห็นชอบหลักสูตร ในการประชุม 

  ครั้งที่ 12/2562 วันที ่19 เดือน พฤศจกิายน พ.ศ. 2562 

6.4 คณะกรรมการพิจารณากลั่นกรองหลักสูตรของมหาวิทยาลัยพะเยา เห็นชอบหลักสูตร  

  ในการประชุม ครั้งที่ 5/2562 วันที ่27 เดือน พฤศจกิายน พ.ศ. 2562 

6.5 สภามหาวิทยาลัยพะเยา อนุมัตหิลักสูตร ในการประชุม 

  ครั้งที ่9/2562 วันที ่1 เดือน ธันวาคม พ.ศ. 2562 

 

7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 

 หลักสูตรมีความพร้อมเผยแพร ่ค ุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณว ุฒิ

ระดับอุดมศกึษาแห่งชาติ พ.ศ. 2552 ในปีการศกึษา 2564 

 

8. อาชีพที่สามารถปฏิบัติได้หลังสำเร็จการศึกษา 

8.1  นักวิจัย 

8.2 นักวิชาการ 

8.3 วิศวกรไฟฟ้าในหน่วยงานของรัฐ รัฐวิสาหกิจ และเอกชน 

8.4 อาจารย์ในสถาบันการศกึษา 

8.5 ประกอบธุรกิจส่วนตัวที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมไฟฟ้า 
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9.  ชื่อ – นามสกุล  เลขบัตรประจำตัวประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒกิารศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 

ลำดับ ชื่อ – สกุล 
เลขบัตรประจำตวั 

ประชาชน 

ตำแหน่ง 

วิชาการ 
คุณวุฒ ิ สาขาวิชา 

สำเร็จการศกึษา 

จากสถาบัน ปี พ.ศ. 

1 นายเชวศักดิ์ รักเป็นไทย 38399004xxxxx รองศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2550 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2546 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2542 

2 นายสิทธิเดช  วชิราศรีศิริกุล 36599001xxxxx รองศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2553 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2546 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 

3 นางสาวจงลักษณ ์พาหะซา 33013005xxxxx ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2550 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 
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10.  สถานที่จัดการเรียนการสอน 

มหาวิทยาลัยพะเยา 

 

11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาท่ีจำเป็นต้องนำมาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 

11.1 สถานการณ์หรอืการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 

ตามที่มีการจัดทำยุทธศาสตร์ชาติ 20 ปี (พ.ศ. 2561-2580) และแผนแม่บทเพื่อให้บรรลุ

เป้าหมายในการยกระดับการพัฒนาประเทศให้ประเทศไทยมีความมั่นคง มั่งคั่ง ยั่งยืน เป็นประเทศ

พัฒนาแล้ว ซึ่งการพัฒนาประเทศจะมีการปรับเปลี่ยนไปสู่เทคโนโลยีดิจิทัล การปรับปรุงโครงสร้าง

พืน้ฐานใหท้ันสมัย การสนับสนุนให้ใช้เทคโนโลยีสมัยใหม่ในภาคอุตสาหกรรมและเกษตรกรรม และการ

สนับสนุนการบริหารจัดการที่เหมาะสม เพื่อลดต้นทุนการผลิต เพิ่มประสิทธิภาพและคุณภาพการ

ให้บริการ ให้สามารถแข่งขันทางเศรษฐกิจในตลาดโลก ดังนั้น การพัฒนาประเทศจึงจำเป็นต้องนำเข้า

เทคโนโลยีที่ทันสมัยจากต่างประเทศควบคู่กับการต้องสร้างสรรค์นวัตกรรมใหม่ๆ เพื่อการพึ่งพาตนเอง

อย่างยั่งยืนในระยะยาว การผลิตบุคลากรที่มีความเชี่ยวชาญทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า สามารถเรียนรู้

เทคโนโลยีสมัยใหม ่นำเทคโนโลยีมาใช้อย่างเหมาะสม การพัฒนาผลิตภัณฑ์และต่อยอดสร้างนวัตกรรม 

จงึมคีวามสำคัญอย่างยิ่ง 

 

11.2 สถานการณ์หรอืการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 

การพัฒนาของประเทศไทยยังคงกระจุกตัวในเขตกรุงเทพมหานคร ปริมณฑล และเมือง

หลักของประเทศ สำนักงานใหญ่ของหน่วยงานต่างๆ ของรัฐ รัฐวิสาหกิจ และเอกชน ต่างก็ตั้งอยู่ในเขต

กรุงเทพมหานครและปริมณฑล บุคลากรส่วนใหญ่ท ี ่ม ีความรู ้ความสามารถขั ้นส ูงทางด ้าน

วิศวกรรมไฟฟ้ามักปฏิบัติงานในสำนักงานใหญ่ ในขณะที่หน่วยงานต่างๆ ที่ตั้งอยู่ในส่วนภูมิภาคของ

ประเทศยังขาดแคลนผู้มีความรู ้ความเชี ่ยวชาญเฉพาะทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า การจะขับเคลื่อน

ประเทศให้บรรลุตามยุทธศาสตร์ชาติ 20 ปี (พ.ศ. 2561-2580) จำเป็นต้องลดความเหลื่อมล้ำทาง

สังคม ดังนัน้ การพัฒนาบุคลากรที่มคีวามรู้ความเช่ียวชาญทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า หรอืเป็นบุคลากรที่

สามารถถ่ายทอดองค์ความรูท้างการศกึษาด้านวิศวกรรมไฟฟ้าให้แก่สถานศกึษาต่างๆ ในเขตภาคเหนือ

ตอนบน ให้มีความรู ้เท่าทันกับการเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี ตลอดจนเสริมสร้างคุณธรรมและ

จริยธรรมในการปฏิบัติงาน การเคารพสิทธิผู้อื่น และการยึดถือประโยชน์ส่วนรวม จึงมีความสำคัญ

อย่างยิ่ง 
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12.  ผลกระทบจากข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจ ของ

สถาบัน  

12.1 การพัฒนาหลักสูตร 

ผลกระทบจากสถานการณการเปลี่ยนแปลงเศรษฐกิจและสังคมภายนอก สาขาวิชา

วิศวกรรมไฟฟ้า มหาวิทยาลัยพะเยา จึงได้พัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชา

วิศวกรรมไฟฟ้า โดยใหค้วามสำคัญกับการผลติบุคลากรที่มีความพร้อมที่จะปฏิบัติงานในองค์กรภาครัฐ

รัฐวิสาหกิจ และเอกชน ให้มีความสามารถในการปฏิบัติงานหรือพัฒนาเทคโนโลยีอย่างเชี่ยวชาญ มี

ความสามารถในการปรับตัวเรียนรู้เทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อประยุกต์ใช้กับองค์กรอย่างเหมาะสม มี

ความสามารถในการสร้างสรรค์งานวิจัยและนวัติกรรม 

12.2 ความเกี่ยวพันกับพันธกิจของสถาบัน 

มหาวิทยาลัยพะเยา มีพันธกิจในการผลิตบัณฑิต การวิจัย การบริการวิชาการแก่สังคม 

และการทำนุบำรุงศลิปวัฒนธรรม การพัฒนาหลักสูตรนี้มีความสอดคล้องกับพันธกิจและวิสัยทัศนของ

มหาวิทยาลัยทั้งในด้านการผลิตบัณฑิตที่มคีุณภาพ การสรา้งผลงานวิจัยเชิงประยุกต์ และการให้บริการ

วิชาการ 

 

13.  ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นท่ีเปิดสอนในคณะ/ สาขาวิชาอื่นของสถาบัน 

13.1 กลุ่มวิชา/ รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนโดยคณะ/ สาขาวิชา/ หลักสูตรอื่น 

13.1.1  หมวดวิชาเฉพาะด้าน 

ไม่มี 

13.1.2 หมวดวิชาบังคับไม่นับหน่วยกิต 

13.1.2.1 รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนโดยคณะศิลปศาสตร์ 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑิตศกึษา 3(3-0-6) 

 Intensive English for Graduate Studies  

 

13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้สาขาวิชา/หลักสูตรอื่น 

ไม่มี 

 

13.3 การบรหิารจัดการ 

มหาวิทยาลัยพะเยาได้กำหนดนโยบายใหจ้ัดการเรียนการสอนวิชาภาษาอังกฤษแบบ

เข้มระดับบัณฑติศกึษาในทุกหลักสูตร และมีการบริหารจัดการภายใต้การกำกับดูแลของคณะกรรมการ

ผูร้ับผิดชอบหลักสูตร ประสานงานกับผู้สอนวิชาภาษาอังกฤษคณะศลิปศาสตร์ เพื่อให้การจัดการเรียน

การสอนและการประเมินผลดำเนินไปด้วยความเรียบร้อยและบรรลุวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
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หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 

 

1.  ปรัชญา ความสำคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1.1 ปรัชญาของหลักสูตร 

มุ่งเน้นการผลิตมหาบัณฑิตที่มีความเชี่ยวชาญ มีคุณธรรมและจริยธรรม สามารถ

ประยุกต์และถ่ายทอดองค์ความรู ้ทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า เพื ่อสร้างสรรค์งานวิจัยทางด ้าน

วิศวกรรมไฟฟ้าที่ก่อใหเ้กิดประโยชน์กับชุมชน สังคม และประเทศ 

 

1.2 ความสำคัญ 

การใช้เทคโนโลยีดิจิทัลและเทคโนโลยีสมัยใหม่ในภาคการผลิต การให้บริการ เพื่อ

เพิ่มประสิทธิภาพและเพิ่มโอกาสทางการแข่งขันในเวทีสากล ส่งผลต่อสภาพสังคมความเป็นอยู่ สังคมมี

การปรับตัวและเปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็ว การพัฒนาระบบสาธารณูปโภคให้ทันสมัยสอดคล้องกับการ

เจริญเติบโตของเมือง เพื่อเพิ่มคุณภาพชีวิตของผู้คนและสนับสนุนการพัฒนาเศรษฐกิจของประเทศ 

จำเป็นต้องมีบุคลากรที่มีความรู ้ความเชี ่ยวชาญวิวัฒนาการทางเทคโนโลยี สามารถประยุกต์ใช้

เทคโนโลยีอย่างเหมาะสม มีจิตสำนึกในการใช้ทรัพยากรที่มีอยู่ให้เกิดประโยชน์สูงสุด มีคุณธรรมและ

จริยธรรม คำนึงถึงประโยชน์โดยรวมของประเทศ ดังนั้น สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า มหาวิทยาลัยพะเยา 

จงึพัฒนาหลักสูตรนีข้ึน้ โดยมุ่งหมายผลิตบุคลากรให้มคีวามเช่ียวชาญเฉพาะทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า มี

จิตสำนึกต่อการใช้ทรัพยากรธรรมชาติ สามารถสร้างสรรค์งานวิจัยและต่อยอดเทคโนโลยีให้เกิด

ประโยชน์ต่อชุมชน สังคม และการพัฒนาประเทศ 

 

1.3 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1.3.1  เพื่อผลิตมหาบัณฑิตทางวิศวกรรมไฟฟ้า ให้มีความรู้และความสามารถในการ

ค้นคว้า วิจัย แก้ปัญหาด้วยหลักการและเหตุผลทางวิชาการอย่างเหมาะสม 

และสามารถสร้างสรรค์ผลงานวิจัยทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 

1.3.2  เพื่อผลิตมหาบัณฑิตทางวิศวกรรมไฟฟ้า ให้มีความรู้และความสามารถในการ

ถ่ายทอดความรูแ้ละเทคโนโลยีอย่างมีประสิทธิภาพ 

1.3.3  เพื่อผลิตมหาบัณฑิตที่มีคุณธรรม จริยธรรม และมีความรับผิดชอบต่อสังคม 

โดยคำนึงถึงประโยชน์ส่วนรวม 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง   

แผนการพัฒนา/ เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ ตัวบ่งชี้ 

1. ปรับปรุงหลักสูตรให้มีมาตรฐาน

ไม่ต่ำกว่ากรอบมาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศกึษาแห่งชาติ 

1. พัฒนาหลักสูตรโดยมี

พืน้ฐานจากกรอบมาตรฐาน

คุณวุฒิระดับอุดมศกึษา

แห่งชาติ 

 

1. เอกสารปรับปรุง

หลักสูตร 

 

 2. ติดตามประเมินหลักสูตร

อย่างสม่ำเสมอ 

 

2. รายงานผลการประเมิน

หลักสูตร 

 

 3. ติดตามการเปลี่ยนแปลง

ทางเทคโนโลยีและความตอ้ง

ทางของตลาด 

 

3. รายงานผลการประเมิน

ความพึงพอใจของผูใ้ช้

มหาบัณฑิตและศษิย์เก่า 

2. ปรับปรุงหลักสูตรให้สอดคล้อง

กับความตอ้งการของประเทศ และ

การเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีโดย

เน้นงานวิจัย 

1. ติดตามยุทธศาสตร์งานวิจัย

แห่งชาติ 

1. มียุทธศาสตร์งานวิจัย

แห่งชาติ 

 

2. สนับสนุนให้บุคลากรเข้า

ร่วมการอบรม สัมมนา และ

การประชุมวิชาการ 

2. จำนวนบุคลากรที่เข้า

ร่วมการอบรม สัมมนา และ

การประชุมวิชาการ 

 
 

 



 

 

 

8 

หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดำเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 

 

1. ระบบการจัดการศึกษา 

1.1 ระบบ 

 ระบบทวิภาค โดย 1 ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ ใน 1 ภาค

การศกึษามีระยะเวลาศกึษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 

1.2 การจัดการศึกษาภาคการศึกษาฤดูร้อน  

ไม่ม ี

1.3 การเทยีบเคยีงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  

ไม่ม ี

 

2. การดำเนินการหลักสูตร  

2.1 วัน-เวลาในการดำเนินการเรียนการสอน 

ภาคการศกึษาต้น เดือน มิถุนายน – ตุลาคม  

ภาคการศกึษาปลาย เดือน พฤศจกิายน – มีนาคม 

2.2 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 

2.2.1 คุณสมบัติทั่วไป 

   (1) ต้องเป ็นผ ู ้สำเร ็จการศึกษาระด ับปร ิญญาตรี หร ือเท ียบเท ่าจาก

สถาบันอุดมศกึษาที่ กระทรวงการอุดมศกึษา วิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม รับรอง 

   (2) ไม่เคยต้องโทษตามคำพิพากษาของศาลถึงที่สุดให้จำคุก เว้นแต่ในกรณี

ความผิดอันได้กระทำโดยความประมาทหรอืความผดิอันเป็นลหุโทษ 

   (3) ไม่เคยถูกตัดชื่อออกอันเนื่องมาจากความประพฤติจากสถาบันการศกึษา 

   (4) ร่างกายแข็งแรงและไม่เป็นโรค หรอืภาวะอันเป็นอุปสรรคต่อการศกึษา 

2.2.2 คุณสมบัติเฉพาะ 

   (1) เป็นผู ้สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีหรือเทียบเท่า ในสาขาวิชาที่

เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมศาสตร์ หรือวิทยาศาสตร์ หรือเทคโนโลยี จากสถาบันการศึกษาที่กระทรวงการ

อุดมศกึษา วิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม ให้การรับรอง 

   (2) ผู ้ประสงค ์จะสมัครเข ้าศ ึกษา แผน ก แบบ ก 1 จะต้องเป ็นผู ้ท ี ่มี

ประสบการณ์ทำงานที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมศาสตร์ หรือวิทยาศาสตร์ หรือเทคโนโลยี มาแล้วไม่น้อย

กว่า 2 ปี 
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การคัดเลือกผู้เข้าศึกษา  

      เป็นไปตามระเบียบการสอบคัดเลือกบุคคลเข้าศึกษาในสถาบันอุดมศึกษา 

กระทรวงการอุดมศกึษา วิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม หรอืตามระเบียบการสอบคัดเลือกบุคคลเข้า

ศกึษาในระดับบัณฑติศกึษา มหาวิทยาลัยพะเยา 

2.3 ปัญหาของนิสิตแรกเข้า 

2.3.1 พืน้ฐานดา้นภาษาอังกฤษ 

2.4 กลยุทธ์ในการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนิสิตในข้อ 2.3 

2.4.1 ให้นสิิตเรียนรายวิชาภาษาอังกฤษในชั้นปีที่หนึ่ง 

 

2.5 แผนการรับนสิิตและผู้สำเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป ี

 

  2.5.1 แผน ก แบบ ก 1 

จำนวนนิสิต 
จำนวนนิสิตในแตล่ะปีการศกึษา (คน) 

2563 2564 2565 2566 2567 

ชัน้ปีท่ี 1 5 5 5 5 5 

ชัน้ปีท่ี 2  5 5 5 5 

รวม 5 10 10 10 10 

จำนวนคาดว่าจะสำเร็จการศึกษา  5 5 5 5 

 

  2.5.2 แผน ก แบบ ก 2 

จำนวนนิสิต 
จำนวนนิสิตในแตล่ะปีการศกึษา (คน) 

2563 2564 2565 2566 2567 

ชัน้ปีท่ี 1 5 5 5 5 5 

ชัน้ปีท่ี 2  5 5 5 5 

รวม 5 10 10 10 10 

จำนวนคาดว่าจะสำเร็จการศึกษา  5 5 5 5 
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2.6 งบประมาณตามแผน 

 

หมวดรายจ่าย 
ปีงบประมาณ 

2564 2565 2566 2567 2568 

1. งบบุคลากร 

   1.1 หมวดเงินเดอืน 

   1.2 หมวดค่าจ้างประจำ 

 

1,680,000 

360,000 

 

2,520,000 

540,000 

 

4,200,000 

720,000 

 

5,040,000 

720,000 

 

5,040,000 

720,000 

2. งบดำเนนิการ 

    2.1 หมวดคา่ตอบแทน 

    2.2 หมวดคา่ใชส้อย 

    2.3 หมวดค่าวสัด ุ

    2.4 หมวดสาธารณูปโภค 

 

100,000 

150,000 

60,000 

120,000 

 

100,000 

225,000 

90,000 

240,000 

 

200,000 

360,000 

140,000 

360,000 

 

300,000 

420,000 

160,000 

480,000 

 

300,000 

420,000 

160,000 

480,000 

3. งบลงทุน 

    3.1 หมวดครุภัณฑ ์

 

5,000,000 

 

5,000,000 

 

5,000,000 

 

5,000,000 

 

1,000,000 

4. งบเงินอุดหนุน 150,000 300,000 450,000 600,000 600,000 

รวมรายจ่าย 7,620,000 9,015,000 11,430,000 12,720,000 8,720,000 

 

2.7 ระบบการศึกษา 

 แบบช้ันเรยีน 

  แบบทางไกลผ่านสื่อสิ่งพิมพ์เป็นหลัก 

  แบบทางไกลผ่านสื่อแพร่ภาพและเสียงเป็นสื่อหลัก 

  แบบทางไกลทางอเิล็กทรอนิกส์เป็นสื่อหลัก (e – Learning) 

  แบบทางไกลทางอนิเทอร์เน็ต 

  อื่นๆ (ระบุ) 

 

2.8 การเทยีบโอนหน่วยกิต รายวิชา และการลงทะเบียนเรยีนข้ามมหาวิทยาลัย 

ตามข้อบังคับมหาวทิยาลัยพะเยา ว่าดว้ย การศกึษาระดับบัณฑติศกึษา พ.ศ. 2561 
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3.  หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 

3.1 หลักสูตร 

3.1.1 จำนวนหน่วยกิต  

   แผน ก แบบ ก 1 จำนวนหน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 

   แผน ก แบบ ก 2 จำนวนหน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 

 

3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร 

โครงสร้างหลักสูตร แบ่งเป็นหมวดวิชาที่สอดคล้องกับที่กำหนดไว้ในเกณฑ์

มาตรฐานหลักสูตรของกระทรวงศกึษาธิการ ดังนี้ 

 

 

หมวดวิชา 

เกณฑ์มาตรฐานของ สกอ. หลักสูตรปรับปรงุ พ.ศ. 2563 

 แผน ก  

แบบ ก 1 

แผน ก  

แบบ ก 2 

แผน ก  

แบบ ก 1 

แผน ก  

แบบ ก 2 

 1. งานรายวิชา  24 หน่วยกิต  24 หน่วยกิต 

    หมวดวิชาเฉพาะ     

     1.1 กลุ่มวชิาบังคับ    6 หน่วยกิต 

     1.2 กลุ่มวชิาเลอืก    18 หน่วยกิต 

 2. วิทยานพินธ ์ 36 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 36 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 

 3. รายวิชาบังคบัไม่นบัหน่วยกติ   4 หน่วยกิต 4 หน่วยกิต 

 รวม (หน่วยกิต) ไม่น้อยกว่า 36 หน่วยกิต 36 หน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 

 

 หมายเหตุ  

1. สำหรับนิสิตระดับบัณฑิตศึกษา กรณีการทดสอบภาษาอังกฤษให้เป็นไปตามประกาศ

มหาวิทยาลัยพะเยา เร ื ่อง การสอบผ่านความรู ้ภาษาอังกฤษของนิส ิตระดับ

บัณฑติศกึษา พ.ศ. 2562 

2. นิสิตอาจลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่มีการจัดการเรียนการสอนในมหาวิทยาลัยพะเยา 

ตามความเห็นชอบของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร เพื่อเพิ่มพูนความรู้ที่จำเป็นต่อ

การวิจัย โดยไม่นับหน่วยกิตสะสม 
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3.1.3 รายวิชาในหลักสูตร 

 

แผน ก แบบ ก 1 

1) วิทยานิพนธ์    จำนวน  36  หน่วยกิต 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

36 หน่วยกิต 

2) รายวิชาบังคับไม่นับหน่วยกิต  จำนวน  4  หน่วยกิต 

262791 สัมมนา 1(0-3-2) 

 Seminar  

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑิตศกึษา 

Intensive English for Graduate Studies 

 

3(3-0-6) 

แผน ก แบบ ก 2 

  1) งานรายวิชา    ไม่น้อยกว่า 24 หน่วยกิต 

   กลุ่มวิชาบังคับ    จำนวน  6  หน่วยกิต 

262701 คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นสูง 3(3-0-6) 

 Advanced Electrical Engineering Mathematics  

262792 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 3(2-3-6) 

 Research Methodology for Science and Technology  

   กลุ่มวิชาเลือก    จำนวน  18  หน่วยกิต 

  ให้นิสติเลือกเรียนกลุ่มวิชากลุ่มใดกลุ่มหนึ่ง จำนวน 18 หน่วยกิต หรอื 

  ให้นิสติเลือกเรียนกลุ่มวิชากลุ่มใดกลุ่มหนึ่ง จำนวน 15 หน่วยกิต และเรียนรายวิชาในกลุ่มวิชาอื่น 

จำนวน 3 หน่วยกิต 

กลุ่มวิชาวิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง ให้เลือกจากรายวิชาต่างๆ ดังต่อไปนี้ 

262741 เทคนิคการคำนวณสำหรับการวิเคราะห์ระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Computation Technique for Power System Analysis  

262742 การประมาณสถานะระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System State Estimation  

262743 เทคนิคการหาค่าเหมาะสมที่สุดในระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Optimization Techniques in Power System  
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262744 เสถียรภาพระบบไฟฟ้ากำลังและการควบคุม 3(2-3-6) 

 Power System Stability and Control  

262745 คุณภาพของระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Quality  

262746 ความเช่ือถอืได้ของระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Reliability  

262747 ระบบการส่งกระแสสลับที่ยืดหยุ่นได้ 3(2-3-6) 

 Flexible Alternating Current Transmission Systems  

262748 การควบคุมความถี่ระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Frequency Control  

262749 พลศาสตร์ไมโครกริดและการควบคุม 3(2-3-6) 

 Microgrid Dynamics and Control  

262793 หัวข้อพเิศษทางวิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Special Topic in Electrical Power Engineering  

กลุ่มวิชาวิศวกรรมไฟฟ้าสื่อสาร ให้เลือกจากรายวิชาต่างๆ ดังต่อไปนี ้

262711 สนามแม่เหล็กไฟฟ้าและการแพรก่ระจายคลื่น 3(2-3-6) 

 Electromagnetic Field and Wave Propagation  

262712 การออกแบบวงจรวีแอลเอสไอ 3(2-3-6) 

 VLSI Circuit Design  

262722 ระบบอัตโนมัติอุตสาหกรรม 3(2-3-6) 

 Industrial Automation Systems  

262771 การรูจ้ําแบบรูป 3(2-3-6) 

 Pattern Recognition  

262772 ทฤษฎีสารสนเทศและการเข้ารหัสข้อมูล 3(2-3-6) 

 Information Theory and Source Coding  

262773 การประมวลสัญญาณดิจทิัลและสัญญาณภาพ 3(2-3-6) 

 Digital Image and Signal Processing  

262774 การประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณและภาพเพื่อการพัฒนา

สังคม 

3(2-3-6) 

 Signal and Image Processing Application for Social Development  
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262775 การออกแบบวงจรและระบบไมโครเวฟ 3(2-3-6) 

 Microwave Circuit and System Design  

262776 วิศวกรรมสายอากาศขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Antenna Engineering  

262794 หัวข้อพเิศษทางวิศวกรรมไฟฟ้าสื่อสาร 3(2-3-6) 

 Special Topic in Communications Engineering  

กลุ่มวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์กำลังและการขับเคลื่อนทางไฟฟ้า ให้เลือกจากรายวิชา

ต่างๆ ดังต่อไปนี ้

262713 เครื่องจักรกลไฟฟ้าขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Electrical Machines  

262714 การออกแบบเครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(2-3-6) 

 Electrical Machine Design  

262721 ระบบควบคุมขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Control System  

262761 การควบคุมและออกแบบอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-6) 

 Power Electronics Control and Design  

262762 การควบคุมดิจทิัลสำหรับอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-6) 

 Digital Control for Power Electronics  

262763 ระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้าและการประยุกต์ 3(2-3-6) 

 Electric Drive Systems and Applications  

262764 คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์กำลังสูง 3(2-3-6) 

 High Power Switching Converters  

262765 การขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced AC Motor Drives  

262766 ยานยนต์ไฟฟ้าขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Electric Vehicles  

262767 การพัฒนาไฟฟ้าสำหรับระบบการขนส่งทางราง 3(2-3-6) 

 Electrification for Railway Transportation Systems  

262795 หัวข้อพิเศษทางอเิล็กทรอนิกส์กำลังและการขับเคลื่อนทางไฟฟ้า 3(2-3-6) 

 Special Topic in Power Electronic and Electric Drives  
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  2) วิทยานิพนธ์    จำนวน  12  หน่วยกิต 

262796 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

12 หน่วยกิต 

 

  3) รายวิชาบังคับไม่นับหน่วยกิต  จำนวน  4  หน่วยกิต 

262791 สัมมนา 1(0-3-2) 

 Seminar  

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑิตศกึษา 

Intensive English for Graduate Studies 

3(3-0-6) 
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 3.1.4 แผนการศึกษา 

 

(1) แผน ก แบบ ก 1 

 

ชั้นปีที่  1 

ภาคการศึกษาต้น 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

6 หน่วยกิต 

262791 สัมมนา 1(0-3-2) 

 Seminar                                                                    (บังคับไม่นับหน่วย

กิต) 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑติศกึษา 3(3-0-6) 

 Intensive English for Graduate Studies                              (บังคับไม่นับหน่วย

กิต) 

 รวม 6(4) หน่วยกิต 

 

ภาคการศึกษาปลาย 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

12 หน่วยกิต 

 รวม 12 หน่วยกิต 

 

 

ชั้นปีที่  2 

ภาคการศึกษาต้น 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

12 หน่วยกิต 

 รวม 12 หน่วยกิต 

 

ภาคการศึกษาปลาย 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

6 หน่วยกิต 

 รวม 6 หน่วยกิต 
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(2) แผน ก แบบ ก 2 

 

ชั้นปีที่  1 

ภาคการศึกษาต้น 
 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑิตศกึษา 3(3-0-6) 

 Intensive English for Graduate Studies              (บังคับไม่นับหน่วยกิต) 

262701 คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นสูง 3(3-0-6) 

 Advanced Electrical Engineering Mathematics  

262791 สัมมนา 1(0-3-2) 

 Seminar                                                    (บังคับไม่นับหน่วยกิต) 

262792 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 3(2-3-6) 

 Research Methodology for Science and 

Technology 

 

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective Course  

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective Course  

 รวม 12(4) หน่วยกิต 

 

ภาคการศึกษาปลาย 
 

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective course  

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective course  

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective course  

2627xx วิชาเลือก 3(x-x-x) 

 Elective course  

 รวม 12 หน่วยกิต 
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ชั้นปีที่  2 

ภาคการศึกษาต้น 
 

262796 วิทยานิพนธ์ 6 หน่วยกิต 

 Thesis  

 รวม 6 หน่วยกิต 

 

 

ภาคการศึกษาปลาย 
 

262796 วิทยานิพนธ์ 6 หน่วยกิต 

 Thesis  

 รวม 6 หน่วยกิต 
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3.1.5 คำอธิบายรายวิชา 

 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับบัณฑติศึกษา 3(3-0-6) 

  Intensive English for Graduate Studies                     (บังคับไม่นับหน่วยกิต) 

ภาษาอังกฤษเชิงวิชาการ ประเภทของบทอ่าน การอ่านและการเขียนเชิงวิเคราะห์และ

วิจารณ์ การเขียนระดับอนุเฉท การเขียนเรียงความ การแสดงความคิดเห็นอย่างมีวิจารณญาณต่อบท

อ่านโดยการพูดและการเขียน การใช้เทคโนโลยีและฐานข้อมูลอิเล็กทรอนิกส์เพื่อแสวงหาความรู้

เพิ่มเติมเกี่ยวกับหัวข้อที่ตนสนใจและในวิชาชีพของตน ระบบอ้างองิและการเขียนอ้างองิ 

Academic English, types of reading texts, analytical reading and writing, paragraph 

writing, essay writing, expressing critical opinion towards reading texts through speaking and writing, 

using technology and electronic data base, citation system, and writing citation 

 

262701 คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้าข้ันสูง 3(3-0-6) 

  Advanced Electrical Engineering Mathematics 

  ปริภูมิเวกเตอร์และการแปลงเชิงเส้น พหุนามเมทริกซ์ รูปกำลังสอง การแปลงซีและ

สมการเชิงผลต่าง ความน่าจะเป็นและตัวแปรสุ่ม แบบจำลองความน่าจะเป็น ลูกโซ่มาคอร์ฟ การ

จำลองผลด้วยเทคนิคมอนตคิาร์โล 

Vector space and linear transformations, matrix polynomial, quadratic form,        Z-

transform and difference equation, probability and random variables, probability model, Markov 

chain, Monte Carlo simulation techniques 

 

262711 สนามแม่เหล็กไฟฟ้าและการแพรก่ระจายคลื่น 3(2-3-6) 

 Electromagnetic Field and Wave Propagation 

สมการของแมกซ์เวล สนามที่ขึ้นกับเวลา การแพร่กระจายคลื่นระนาบ ลักษณะเฉพาะ

และการไหลของกำลังงาน ผลเฉลยของปัญหาค่าขอบเขตสำหรับสนามฮาร์มอนิกส์ที ่ขึ ้นกับเวลา 

ความสัมพันธ์ระหว่างทฤษฎีสนามและทฤษฎีวงจร อาทิ อุปกรณ์แบบลัมพ์และสายนำสัญญาณ 

Maxwell’s equations, time-dependent fields, plane wave propagation, characteristics 

and power flow, solution of boundary-value problems for time-harmonic fields, relation between 

field theory and circuit theory such as lump elements and transmission lines 
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262712 การออกแบบวงจรวีแอลเอสไอ 3(2-3-6) 

 VLSI Circuit Design 

แนะนำการออกแบบและวางผังวงจรรวมขนาดใหญ่มาก (วีแอลเอสไอ) โดยมุ่งเน้นวงจร

ซีมอส ดิจิทัล การพัฒนามโนทัศน์ในการออกแบบระบบ ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ

วงจรรวมขนาดใหญ่มาก การจำลองการทำงานวงจรรวมขนาดใหญ่มาก 

Introduction to the design and layout of Very Large Scale Integrated (VLSI) circuits 

with the emphasis on digital CMOS circuits, system design concepts are developed, computer aid 

design software for VLSI circuit, VLSI circuit simulation 

 

262713 เคร่ืองจักรกลไฟฟ้าขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Electrical Machines 

แบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของเครื่องจักรกลไฟฟ้า การวิเคราะห์ปรากฏการณ์ภาวะ

ชั ่วครู ่ในเครื ่องจักรกลไฟฟ้า การวิเคราะห์และออกแบบรูปแบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของ

เครื่องจักรกลไฟฟ้าและการตรวจหาความผิดพร่อง การประยุกต์ของการวิเคราะห์เชิงตัวเลขสำหรับ

เครื่องจักรกลไฟฟ้า 

Mathematical models of electric machines, transient phenomena analysis in electric 

machines, analysis and design mathematical model of electric machines and fault detection, 

applications of numerical analysis for electrical machines 

 

262714 การออกแบบเคร่ืองจักรกลไฟฟ้า 3(2-3-6) 

 Electrical Machine Design 

หลักปฏิบัติการของเครื่องจักรกลไฟฟ้า การออกแบบสนามแม่เหล็กไฟฟ้าสำหรับ

เครื่องจักรกลไฟฟ้า คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบสำหรับเครื่องจักรกลไฟฟ้า แบบจำลองทางคอมพิวเตอร์

ของเครื่องจักรกลไฟฟ้า แบบจำลองเครื่องจักรกลไฟฟ้าสองมิติ แบบจำลองเครื่องจักรกลไฟฟ้าสามมิติ 

ระเบียบวิธีการวิเคราะห์ทางคอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบสำหรับเครื่องจักรกลไฟฟ้า 

Operating principle of electrical machines, electromagnetic design for electrical 

machines, computer aided design for electrical machine, computational model of electrical machines, 

two-dimensional electrical machine model, three-dimensional electrical machine model, analysis 

methodology in computer aided design for electrical machine 
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262721 ระบบควบคุมขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Control System 

ทบทวนการวิเคราะห์และออกแบบระบบควบคุมแบบคลาสสิก การวิเคราะห์และ

ออกแบบระบบสมัยใหม่ การออกแบบตัวควบคุมดิจิทัล ทฤษฎีการควบคุมที่เหมาะที่สุด การออกแบบ

ระบบควบคุมไม่เชิงเส้น แนะนำการออกแบบระบบควบคุมอัจฉริยะ 

Review of classical control system analysis and design, modern system analysis and 

design, digital controller design, optimal control theory, nonlinear control system design, introduction 

to intelligent control system design 

 

262722 ระบบอัตโนมัติอุตสาหกรรม 3(2-3-6) 

 Industrial Automation Systems 

แนะนําระบบควบคุมทางอุตสาหกรรม การปรับสภาพสัญญาณแอนะล็อก การปรับ

สภาพสัญญาณดิจิทัล ตัวรับรู้และตัวแปรสัญญาณ ตัวควบคุมแอนะล็อก ตัวควบคุมดิจทิัล การควบคุม

ลําดับ ตัวควบคุมตรรกะโปรแกรมได้ (พีแอลซี) การโปรแกรมพีแอลซี อุปกรณ์ต่อร่วมพีแอลซี การต่อ

ร่วมระหว่างมนุษย์และเครื่องจักร การประยุกต์ใช้พีแอลซีในระบบอัตโนมัติ 

Introduction to industrial control system, analog signal conditioning, digital signal 

conditioning, sensors and transducers, analog controllers, digital controllers, sequence control, 

Programmable Logic Controllers (PLC), PLC programming, PLC interfaces, Human-machine interface, 

PLC applications in automation systems 

 

262741 เทคนิคการคำนวณสำหรับการวเิคราะห์ระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Computation Technique for Power System Analysis 

การแก้ปัญหาในการวิเคราะห์ระบบไฟฟ้ากำลังโดยการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ หลัก

วิธีในการคำนวณการวิเคราะห์กระแสลัดวงจรและการไหลของโหลดในระบบไฟฟ้ากำลัง หลักวิธีของ

สมการพีชคณิตชนิดไม่เชงิเส้นสำหรับการแก้ปัญหาทางเศรษฐศาสตร์ของระบบไฟฟ้ากำลัง  

Solving problems in power system analysis using computer program, algorithms in 

computing short circuit analysis and load flow in power system, algorithms of nonlinear algebraic 

equations for solving power economic problems 
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262742 การประมาณสถานะระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System State Estimation 

 สถานะการดำเนินงานของระบบไฟฟ้ากำลัง การจำลององค์ประกอบ แบบจำลองการ

วัด วิธีกำลังสองน้อยสุดที่ถ่วงน้ำหนัก การวิเคราะห์ความสามารถในการสังเกตการณ์ กระบวนการ

ข้อมูลไม่ดี การประมาณสถานะที่ทนทาน การประมาณพารามิเตอร์ 

 Operating states of power system, component modeling, measurement model, 

weighted least squares method, observability analysis, bad data process, robust state estimation, 

parameter estimation 

 

262743 เทคนิคการหาค่าเหมาะที่สุดในระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Optimization Techniques in Power System 

แนะนำเกี่ยวกับการหาค่าเหมาะที่สุด เทคนิคการหาค่าเหมาะที่สุดแบบคลาสสิก การ

โปรแกรมเชิงเส้น การโปรแกรมไม่เชิงเส้น ขั้นตอนวิธีพันธุกรรม การหาค่าเหมาะที่สุดที่ใช้โครงข่าย

ประสาท การหาค่าเหมาะที่สุดของระบบฟัซซี การหาค่าเหมาะที่สุดกลุ่มอนุภาค การหาค่าเหมาะที่สุด

ฝูงผึ้ง การหาค่าเหมาะที่สุดกบกระโดด ขั้นตอนวิธีหิ่งห้อย ตัวอย่างเทคนิคการหาค่าเหมาะที่สุดในระบบ

ไฟฟ้ากำลัง 

Introduction to optimization, classical optimization techniques, linear programming, 

non-linear programming, genetic algorithms, Neural-network based optimization, optimization of 

fuzzy system, particle swarm optimization, bee colony optimization, shuffle fog optimization, firefly 

algorithm, examples of optimization techniques in power system 

 

262744 เสถียรภาพระบบไฟฟ้ากำลังและการควบคุม 3(2-3-6) 

 Power System Stability and Control 

แนวคิดพื้นฐานของเสถียรภาพในระบบไฟฟ้ากำลัง แบบจำลองของระบบไฟฟ้ากำลัง 

การวิเคราะห์เสถียรภาพชั่วครู่ การวิเคราะห์เสถียรภาพสัญญาณขนาดเล็ก การปรับปรุงเสถียรภาพ

ของระบบไฟฟ้ากำลัง เรโซแนนซ์ชนิดซับซิงโครนัส การวิเคราะห์เสถียรภาพของแรงดันเชิงพลวัตและ

เชงิสถิต การควบคุมระบบไฟฟ้ากำลัง 

Basic concepts of power system stability, dynamic modeling of various power system 

components, transient stability analysis, small signal stability analysis, methods of improvement, 

power system stabilizers, sub-synchronous resonance, voltage stability static and dynamic analysis, 

power system control 
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262745 คุณภาพของระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Quality 

ความหมายของคุณภาพของไฟฟ้ากำลัง เส้นกราฟซีบีเอ็มเอและการประยุกต์ใช้งาน 

การควบคุมและการคุมค่าแรงดันไฟฟ้า ปัญหาไฟฟ้าขัดข้องและการตัดไฟฟ้า การพองค่าและการหย่อน

ค่าของแรงดัน แรงดันเสิร์จ ฮาร์มอนิกส์ การวัดค่าทางคุณภาพของไฟฟ้ากำลังและการประเมินค่า การ

จัดขั้นตอนการปรับปรุงคุณภาพของไฟฟ้ากำลังที่มีประสิทธิผลต่อความต้องการของผู้ใช้ไฟฟ้าแต่ละ

ประเภท 

Meaning of power quality, computer and business equipment manufacturers 

association (CBEMA) curves and their applications, voltage control and regulation, outages and 

interruptions, voltage swells, voltage sags, voltage surges, harmonics, power quality measurement 

and evaluation, effective power quality improvement programs to meet customer’s need 

 

262746 ความเชื่อถอืได้ของระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Reliability 

ขนาดกำลังผลิตโดยระเบียบวิธีความน่าจะเป็นพืน้ฐาน ระเบียบวิธีความถี่และระยะเวลา 

ระบบเชื่อมโยง การผลิตไฟฟ้าและระบบสายส่งแบบผสม เทคนิคพื้นฐานของระบบจำหน่าย ระบบ

เครือข่ายแนวรัศมี ระบบเครือข่ายแบบขนานและแบบตาข่าย ความเชื่อถือได้ของสถานีการสวิตช์และ

สถานีย่อย ความพร้อมใช้งานของโรงจักรและสถานี การประยุกต์การจำลองมอนติคาร์โล การประเมิน

หาคุณค่าความเช่ือถอืได้  

Generating capacity using basic probability methods, frequency and duration method, 

interconnection systems, composite generation and transmission systems, distribution systems-basic 

techniques, radial networks, parallel and meshed networks, substations and switching stations 

reliability, plant and station availability, applications of Monte Carlo simulation, evaluation of reliability 

worth 

 

262747 ระบบการส่งกระแสสลับที่ยืดหยุ่นได้ 3(2-3-6) 

 Flexible Alternating Current Transmission Systems 

 การควบคุมกำลังในระบบไฟฟ้ากำลัง แนวคิดของระบบการส่งกระแสสลับที่ยืดหยุ่นได้

ตัวชดเชยวาร์สถิต ตัวชดเชยอนุกรมที่ควบคุมด้วยไทริสเตอร์ ตัวชดเชยเข้าจังหวะสถิต ตัวชดเชยอนุกรม

เข้าจังหวะสถิต ตัวควบคุมกำลังไฟฟ้ารวม ระบบไฟฟ้ากำลังที่มีระบบการส่งกระแสสลับที่ยืดหยุ่นได้ 

 Control of power flow in power system, the concept of flexible alternating current 

transmission systems, static var compensator, thyristor controlled series compensator, static 
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synchronous compensator, static synchronous series compensator, unified power flow controller, 

power system containing flexible alternating current transmission systems 

 

262748 การควบคุมความถี่ระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Power System Frequency Control 

 ภาพรวมของการควบคุมระบบไฟฟ้ากำลัง การชดเชยกำลังไฟฟ้าจริงและการควบคุม

ความถี่ ลักษณะเฉพาะผลตอบสนองความถี่และสมรรถนะพลวัต การออกแบบการควบคุมความถี่โดย

ใช้ตัวควบคุมพีไอ การกำกับความถี่ที่มีเวลาหน่วง การควบคุมหลายวัตถุประสงค์สำหรับการกำกับ

ความถี่ การควบคุมความถี่โหลด การควบคุมความถี่ในเงื่อนไขสภาวะฉุกเฉิน พลังงานหมุนเวียนและ

การกำกับความถี ่

 An overview of power system control, real power compensation and frequency 

control, frequency response characteristics and dynamic performance, frequency control design using 

PI controller, frequency regulation with time delays, multi-objective control for frequency regulation, 

load frequency control, frequency control in emergency conditions, renewable energy and frequency 

regulation 

 

262749 พลศาสตร์ไมโครกริดและการควบคุม 3(2-3-6) 

 Microgrid Dynamics and Control 

 กริดเชื่อมต่อแหล่งจ่ายพลังงานหมุนเวียน กำลังหมุนเวียนสำหรับการสนับสนุนการ

ควบคุม แนวคิดและโครงสร้างของไมโครกริด โหมดการทำงานของไมโครกริด พลศาสตร์ไมโครกริด

และการจำลอง การควบคุมไมโครกริดเชิงลำดับชั้น การควบคุมไมโครกริดดีซี การควบคุมไมโครกริด

ทนทาน การควบคุมและการทำงานของไมโครกริดอัจฉริยะ การควบคุมในภาวะฉุกเฉินและการปลด

โหลดในไมโครกริด การวางแผนไมโครกริดและการจัดการพลังงาน 

 Grid‐connected renewable energy sources, renewable power for control support, 

concept and structure of microgrid, operation modes of microgrid, microgrid dynamics and modeling, 

Hierarchical microgrid control, DC microgrid control, robust microgrid control, intelligent microgrid 

operation and control, emergency control and load shedding in microgrids, microgrid planning and 

energy management 
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262761 การควบคุมและออกแบบอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-6) 

 Power Electronics Control and Design 

 คอนเวอร์เตอร์แบบพีดับบลิวเอ็ม กลยุทธ์การควบคุมสำหรับคอนเวอร์เตอร์แบบพี

ดับบลิวเอ็ม เทคนิคพีดับบลิวเอ็มสำหรับคอนเวอร์เตอร์แบบแหล่งจ่ายแรงดัน การควบคุมอินเวอร์เตอร์

พีดับบลิวเอ็ม การควบคุมเร็กทิไฟเออร์พีดับบลิวเอ็ม การควบคุมอัจฉริยะสำหรับคอนเวอร์เตอร์กำลัง 

การออกแบบวงจรอเิล็กทรอนิกส์กำลัง 

 PWM converters, control strategies for PWM converters, PWM techniques for voltage 

source converters, control of PWM inverter, control of PWM rectifiers, intelligent control for power 

converters, power electronic circuit design 

 

262762 การควบคุมดิจิทัลสำหรับอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-6) 

 Digital Control for Power Electronics 

 การจำลองเฉลี่ยในเวลาเวลาต่อเนื่องของ ดีซี-ดีซี คอนเวอร์เตอร์ ปริภูมิเฉลี่ย การ

จำลองสวิตช์เฉลี่ย การจำลองในเวลาไม่ต่อเนื่อง ซี-ทรานส์ฟอร์ม การควบคุมป้อนกลับแบบดิจทิัล การ

ออกแบบตัวควบคุม แบบจำลองสัญญาณขนาดเล็กและการควบคุมดิจิทัลของอินเวอร์เตอร์พี

ดับบลิวเอ็มสามเฟส เทคนิคการควบคุมกระแสและแรงดัน การทำให้เกิดผลฮาร์ดแวร ์

 Continuous time averaged modeling of DC-DC converters, state-space averaging, 

averaged switch modeling, discrete time modeling, Z-transform, digital feedback control, controller 

design, small signal model and digital control of three-phase PWM inverter, current and voltage 

control techniques, hardware implementation 

 

262763 ระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้าและการประยุกต์ 3(2-3-6) 

 Electric Drive Systems and Applications 

 ลักษณะเฉพาะ แบบจำลองพลวัต การทำงานในสถานะคงตัวของมอเตอร์กระแสตรง 

การทำงานในสถานะคงตัวของมอเตอร์เหนี่ยวนำ การทำงานในสถานะคงตัวของมอเตอร์ซิงโครนัสแบบ

แม่เหล็กถาวร คอนเวอร์เตอร์อิเล็กทรอนิกส์กำลังสำหรับระบบขับเคลื่อนดีซีและเอซี วิธีควบคุมสเกลาร์ 

ความสัมพันธ์ดุลยภาพพลังงาน ทฤษฎีกรอบอ้างอิง เทคนิคมอดูเลชันความกว้างของพัลส์สำหรับ

อินเวอร์เตอร์แหล่งจ่ายแรงดันสามเฟส การควบคุมเวกเตอร์ การควบคุมการกำหนดทิศทางสนาม การ

ควบคุมแรงบิดแบบตรง การประยุกต์ระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้าสำหรับอุตสาหกรรมและยานยนต์ไฟฟ้า 

 Characteristics, dynamic models, steady state operation of DC motors, steady state 

operation of induction motors, steady state operation of permanent magnet synchronous motors, 

power electronic converters for DC and AC drive systems, scalar control methods, energy balance 
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relationship, reference frame theory, pulse-width modulation technique for three-phase voltage 

source inverter (VSI), vector control, field orientation control, direct torque control, application of 

electric drives for industry and electric vehicle 

 

262764 คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์กำลังสูง 3(2-3-6) 

 High Power Switching Converters 

 พื้นฐานทอพอโลยีต่างๆ ของคอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ชนิดมี

หมอ้แปลง คอนเวอร์เตอร์แบบแทรกสลับ คอนเวอร์เตอร์แบบสวิตช์คาปาซิเตอร์ คอนเวอร์เตอร์สั่นพ้อง 

การควบคุมคอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ การวิเคราะห์ทางพลวัตของคอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ การจำลอง

การทำงานของคอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ การออกแบบคอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ 

 Basic switching converter topologies, transformerized switching converters, 

interleaved converters, switched capacitor converters, resonant converter, control schemes of 

switching converters, dynamic analysis of switching converters, simulation of switching converters, 

switching converter design 

 

262765 การขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced AC Motor Drives 

 แบบจำลองทางพลวัตของมอเตอร์เหนี่ยวนำและมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 

การควบคุมเวกเตอร์ทั้งทางอ้อมและทางตรงของมอเตอร์เหนี่ยวนำ การควบคุมเวกเตอร์ของมอเตอร์

ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวรที่ใชต้ัวรับรู้ตำแหน่ง เทคนิคมอดูเลชันเกิน วิธีการควบคุมเวกเตอร์แบบไม่ใช้

ตัวรับรู้และวิธีการขยายย่านความเร็วรอบมอเตอร์ด้วยวิธีสนามแม่เหล็กอ่อนตัวของมอเตอร์เหนี่ยวนำ

และมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร ผลกระทบการผันแปรของพารามิเตอร์ต่อสมรรถนะระบบ

ขับเคลื่อนทางไฟฟ้า 

 Dynamic models of induction and permanent magnet synchronous motors, indirect 

and direct vector control of induction motor, vector control of permanent magnet synchronous motor 

using position sensors, over-modulation techniques, sensorless vector control and speed-range 

extension based on flux-weakening control methods of induction motor and permanent magnet 

synchronous motor, the effects of parameter variation to drive system performance 
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262766 ยานยนต์ไฟฟ้าขั้นสูง 3(2-3-6) 

 Advanced Electric Vehicles 

 แนะนำเกี่ยวกับยานยนต์ไฟฟ้า ยานยนต์ไฟฟ้าแบบไฮบริด ยานยนต์ไฟฟ้าแบบปลั๊กอิน

ไฮบริด คอนเวอร์เตอร์กำลังและการขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้า ระบบกักเก็บพลังงานสำหรับยานยนต์

ไฟฟ้า การอัดประจุแบตเตอรี่สำหรับยานยนต์ไฟฟ้า กลยุทธ์การควบคุมกำลังยานยนต์และการจัด

การพลังงาน 

 Introduction to electric vehicles, hybrid electric vehicles, plug-in hybrid electric 

vehicles, power converters and electric motor drives, electric vehicle energy storage systems, electric 

vehicle battery charging, vehicular power control strategy and energy management 

 

262767 การพัฒนาไฟฟ้าสำหรับระบบการขนส่งทางราง 3(2-3-6) 

 Electrification for Railway Transportation Systems 

 แนะนำระบบขนส่งทางราง พืน้ฐานของระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้า ระบบจ่ายไฟฟ้าของ

การขนส่งทางราง ความเข้ากันได้ทางแม่เหล็กไฟฟ้า ส่วนประกอบต่างๆ ของเทคโนโลยีการขนส่ง การ

ขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้าชนิดต่างๆ ระบบการป้องกัน ระบบต่างๆ สำหรับล้อเลื่อน อุปกรณ์กักเก็บ

พลังงานสำหรับการขนส่งทางราง 

 Introduction to railway systems, basic electric traction systems, railway electrification 

systems, electromagnetic compatibility, elements of transportation technology, electric motor drives, 

protection systems, multisystem rolling stocks, railway energy storages 

 

262771 การรู้จำแบบรูป 3(2-3-6) 

 Pattern Recognition 

 มูลฐานเชิงสถิติสําหรับการรู้จําแบบรูป ทฤษฎีการตัดสินใจของเบย์ ตัวจําแนกเชิงเส้น

และไม่เชิงเส้น การคัดเลือกลักษณะสําคัญ การจับคู่แบบทาบเคียง โครงข่ายประสาท 

 Methodologies of statistical pattern recognition, Bayesian decision theory, linear and 

nonlinear classifier, feature selection, template matching, neural networks 

 

262772 ทฤษฎีสารสนเทศและการเข้ารหัสข้อมูล 3(2-3-6) 

 Information Theory and Source Coding 

 ข้อมูลเป็นช่วงแบบไร้ความจำ เอนโทรปี การเข้ารหัสเอนโทรปี และข้อจำกัดของ

สมรรถนะขอ้มูลต่อเนื่องแบบมีความจำ การควอนไทซ์สัญญาณเสียง การเข้ารหัสแบบดิฟเฟอเรนเชียล

และการทำนายแบบเชงิเส้น ทฤษฎีการผิดเพี้ยนของอัตรา มาตรฐานการเข้ารหัสสัญญาณเสียง 
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 Discrete memoryless sources, Entropy, entropy coding and performance limits, 

continuous sources with memory, speech quantization, differential encoding and linear prediction, 

rate distortion theory, standards of speech coding 

 

262773 การประมวลสัญญาณดิจิทัลและสัญญาณภาพ 3(2-3-6) 

 Digital Image and Signal Processing 

 ระบบเชงิเส้นที่ไม่เปลี่ยนแปลงตามเวลาและคุณสมบัติ การแปลงซีและการแปลงกลับซี 

อนุกรมฟูรีเยร์ การแปลงฟูริเยร์แบบไม่ต่อเนื่องทางเวลาและการแปลงกลับ การแปลงฟูริเยร์แบบไม่

ต่อเนื่องและการแปลงกลับ การสุ่มสัญญาณ อัตราสุ่มไนควิสต์ การประมาณค่าในช่วงและเดซิ เมชัน 

การออกแบบและวิเคราะห์ตัวกรองสัญญาณดิจิทัลชนิดการตอบสนองอิมพัลส์จำกัดและไม่จำกัด การ

แปลงฟูริเยร์แบบเร็ว แนะนำการประมวลผลภาพดิจิทัลและการแปลงฟูริเยร์ของภาพ การประยุกต์ใช้

การประมวลผลภาพและสัญญาณดจิทิัล 

 Linear time invariant systems and their properties, Z-transform and inverse        Z-

transform, Fourier series, Continuous-Time Fourier Transform (CTFT) and its inverse transform, 

Discrete-Time Fourier Transform (DTFT) and its inverse transform, Discrete Fourier Transform (DFT) 

and its inverse transform, signal sampling, Nyquist sampling rate, interpolation and decimation, 

Infinite Impulse Response and Finite Impulse Response ( FIR)  digital filter design and analysis, Fast 

Fourier Transform (FFT) algorithms, introduction to digital image processing and image Fourier 

transformation, applications of digital image and signal processing 

 

262774 การประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณและภาพเพื่อการพัฒนาสังคม 3(2-3-6) 

 Signal and Image Processing Application for Social Development 

 แนะนำกระบวนการออกแบบโดยมีมนุษย์เป็นศูนย์กลาง การประมวลผลสัญญาณ 1 มิติ 

การประมวลผลสัญญาณหลายมิติ การประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณกับพลังงาน การ

ประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณกับสิ่งแวดล้อม การประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณกับ

การแพทย์ 

 Introduction to human-centered design process, 1-dimension signal processing, 

multi-dimensional signal processing, signal processing in energy applications, signal processing in 

environmental applications, signal processing in medical applications 
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262775 การออกแบบวงจรและระบบไมโครเวฟ  3(2-3-6) 

 Microwave Circuit and System Design 

 ทฤษฎีสารกึ่งตัวนําไมโครเวฟ บีเจที เมสเฟต มอสเฟต กันสส์ และไดโอดไมโครเวฟอื่นๆ 

การประยุกต์ใช้ในวงจรขยายสัญญาณ วงจรออสซิลเลต วงจรมอดูเลต และวงจรผสมสัญญาณ 

พิจารณาการออกแบบระบบไมโครเวฟ การออกแบบการเชื่อมต่อไมโครเวฟ 

 Theory of microwave semiconductors, BJT, MESFET, MOSFET, Gunn and other 

microwave diodes, applications in microwave amplifier, oscillator, modulator and mixer circuits, 

microwave system design considerations, microwave link design 

 

262776 วิศวกรรมสายอากาศขั้นสูง  3(2-3-6) 

 Advanced Antenna Engineering 

 ชนิดและพารามิเตอร์ของสายอากาศ การวิเคราะห์สายอากาศ สายอากาศแบบเส้น

ลวด สายอากาศแบบช่องเปิด ตัวสะท้อน สายอากาศแบบไมโครสตริปและสายอากาศแบบช่วงความถี่

กว้าง แนวคิดของการอาร์เรย์สายอากาศ ระบบสายอากาศและเทคนิคการวัด 

 Antenna types and parameters, antenna analysis, wire antennas, aperture antennas, 

reflectors, microstrip antennas and broadband antennas, concept of antenna arrays, antenna systems 

and measurement techniques 

 

262791 สัมมนา  1(0-3-2) 

 Seminar                                                                (บังคับไม่นับหน่วยกิต) 

การนำเสนอและอภิปรายหัวข้อที ่น่าสนใจในปัจจุบันทางวิศวกรรมไฟฟ้าในระดับ

ปริญญาโท โดยศกึษาจากบทความวิจัยระดับนานาชาติ  

Presentation and discussion on current interesting topics in electrical engineering at 

the master degree level with international research papers 

 

262792 ระเบียบวิธีวจิัยทางวทิยาศาสตร์และเทคโนโลยี 3(2-3-6) 

 Research Methodology for Science and Technology 

ความหมายของการวิจัย ทบทวนงานวิจัยในอดีต การกำหนดปัญหาการวิจัย ตัวแปร

และสมมติฐาน วิธีการวิจัย เครื่องมือการวิจัย การวิเคราะห์ข้อมูล การวางแผนการดำเนินงาน การ

เขียนรายงานการวิจัยและการนำเสนอ จรรยาบรรณนักวิจัย 
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Research definition, literature review, research problem determination, variables and 

hypothesis, research methods, research tools, data analysis, operation planning, research report 

writing and presentation, ethics of researchers 

 

262793 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-6) 

 Special Topic in Electrical Power Engineering  

 การกำหนดประเด็นหัวข ้อที ่สนใจหรือที ่ เป ็นปัจจุบ ันหรือกรณีศึกษาทางด ้าน

วิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง การค้นคว้า การรวบรวมข้อมูล การวิเคราะห์และสังเคราะห์ การนำเสนอ การ

อภปิราย และการตอบข้อซักถาม 

 Selecting interesting or current topic or case study in electrical power engineering, 

studying, collecting data, analyzing and synthesizing, presenting, discussing and answering question 

 

262794 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟ้าสื่อสาร 3(2-3-6) 

 Special Topic in Communications Engineering  

 การกำหนดประเด็นหัวข้อที่สนใจหรอืที่เป็นปัจจุบันหรือกรณีศกึษาทางด้านวิศวกรรม 

ไฟฟ้าสื่อสาร การค้นคว้า การรวบรวมข้อมูล การวิเคราะห์และสังเคราะห์ การนำเสนอ การอภิปราย 

และการตอบข้อซักถาม 

 Selecting interesting or current topic or case study in communications engineering, 

studying, collecting data, analyzing and synthesizing, presenting, discussing and answering question 

 

262795 หัวข้อพิเศษทางอิเล็กทรอนิกส์กำลังและการขับเคลื่อนทางไฟฟ้า 3(2-3-6) 

 Special Topic in Power Electronic and Electric Drives  

 การกำหนดประเด็นหัวข ้อที ่สนใจหรือที ่ เป ็นปัจจุบ ันหรือกรณีศึกษาทางด ้าน

อิเล็กทรอนิกส์กำลังและการขับเคลื่อนทางไฟฟ้า การค้นคว้า การรวบรวมข้อมูล การวิเคราะห์และ

สังเคราะห์ การนำเสนอ การอภิปราย และการตอบข้อซักถาม 

 Selecting interesting or current topic or case study in power electronic and electric 

drives, studying, collecting data, analyzing and synthesizing, presenting, discussing and answering 

question 
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262796 วิทยานิพนธ์ 12 หน่วยกิต 

 Thesis 

 การสรา้งองค์ความรูด้้วยกระบวนการวิจัยอย่างเป็นระบบ และการแก้ไขปัญหาในหัวข้อ

ที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมไฟฟ้า 

 Constructing knowledge by systematic research methodology, and problem solving 

in electrical engineering 

 

262797 วิทยานิพนธ์ 36 หน่วยกิต 

 Thesis 

 แนวคิดพื้นฐานของระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรมไฟฟ้า ออกแบบการแก้ปัญหาทาง

วิศวกรรมในทางปฏิบัติสำหรับปัญหาปลายเปิดในด้านวิศวกรรมไฟฟ้าระดับบัณฑิตศึกษา โดยเน้นการ

พัฒนาและการวิจัยล่าสุด การสรา้งองค์ความรูด้้วยกระบวนการวิจัยอย่างเป็นระบบ 

 Basic concepts of research methodology in electrical engineering, design a practical 

engineering solution for an open-ended problem in electrical engineering at the graduate level with 

emphasis on recent research and developments, constructing knowledge by systematic research 

methodology 

 

ความหมายของเลขรหัสรายวิชา 

1. เลข 3 ลำดับแรก (262) หมายถึง สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

2. เลขในลำดับที่ 4 หมายถึง ระดับบัณฑิตศกึษา 

2.1  เลข 7  หมายถึง รายวิชาในระดับปริญญาโท 

3. เลขในลำดับที่ 5 หมายถึง หมวดหมู่ในสาขาวิชา 

3.1  เลข 0  หมายถึง วิศวกรรมไฟฟ้าพื้นฐาน และทั่วไป 

3.2  เลข 1  หมายถึง ทฤษฎวีงจรไฟฟ้า สนามไฟฟ้า สนามแม่เหล็ก 

       และวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 

3.3  เลข 2-3  หมายถึง  วิศวกรรมควบคุม เมคคาทรอนิกส์ และเครื่องมอืวัด 

3.4  เลข 4-5  หมายถึง วิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง 

3.5  เลข 6  หมายถึง วิศวกรรมพลังงาน วิศวกรรมอเิล็กทรอนิกส์กำลัง  

     และการขับเคลื่อนทางไฟฟ้า 

3.6  เลข 7-8  หมายถึง  วิศวกรรมไฟฟ้าสื่อสาร 

3.7  เลข 9  หมายถึง สัมมนา ระเบียบวิธีวิจัย วิทยานิพนธ์ และหัวข้อพิเศษ 

4. เลขในลำดับที่ 6 หมายถึง อนุกรมของรายวิชา
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3.2 ชื่อ สกุล เลขบัตรประจำตัวประชาชน ตำแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์ 

3.2.1 อาจารย์ประจำหลักสูตร 

ลำดับ ชื่อ – สกุล 
เลขบัตรประจำตวั 

ประชาชน 

ตำแหน่ง 

วิชาการ 
คุณวุฒ ิ สาขาวิชา 

สำเร็จการศกึษา 

จากสถาบัน 
ป ี

1 นายเชวศักดิ์ รักเป็นไทย* 38399004xxxxx รองศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2550 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2546 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2542 

2 นายสิทธิเดช  วชิราศรีศิริกุล* 36599001xxxxx รองศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2553 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2546 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 

3 นางสาวจงลักษณ ์พาหะซา* 33013005xxxxx ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2550 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2540 

หมายเหตุ * อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
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ลำดับ ชื่อ – สกุล 
เลขบัตรประจำตวั 

ประชาชน 

ตำแหน่ง 

วิชาการ 
คุณวุฒ ิ สาขาวิชา 

สำเร็จการศกึษา 

จากสถาบัน 
ป ี

4 นายณัฐพงษ์ โปธิ 35012004xxxxx ผู้ช่วยศาสตราจารย์ Ph.D. Electronic and 

Electrical 

Engineering 

University of Sheffield, 

United Kingdom 

2559 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2550 

    วศ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2546 

5 นายดำรงค์  อมรเดชาพล 32007001xxxxx อาจารย์ วศ.ด. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่ 2556 

    วศ.ม. วศิวกรรมไฟฟ้า มหาวทิยาลัยพระจอมเกล้าธนบุรี 2543 

    คอ.บ. วศิวกรรมไฟฟ้า สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ 

พระนครเหนอื 

2538 

 

หมายเหตุ * อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
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3.2.2 อาจารย์พิเศษ 

 

ลำดับ ชื่อ – สกุล 
ตำแหน่ง 

วิชาการ 
คุณวุฒ ิ สาขาวิชา 

สำเร็จการศกึษา 

จากสถาบัน 
ป ี

1 นายประยุทธ อัครเอกฒาลนิ ศาสตราจารย์ Ph.D. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

Electrical Engineering 

วศิวกรรมไฟฟ้า 

วศิวกรรมไฟฟ้า 

University of Delaware 

สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้พระนครเหนอื 

สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้พระนครเหนอื 

2540 

2533 

2529 

2 นายอิสระชัย  งามหรู ศาสตราจารย์ Ph.D. 

M.Eng. 

วศ.บ. 

Electrical Engineering 

Electrical Engineering 

วศิวกรรมไฟฟ้า 

Osaka University 

Osaka University 

สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกลา้เจ้าคุณทหาร

ลาดกระบัง 

2543 

2540 

2535 

3 นายนพินธ์ ธรีอำพน รองศาสตราจารย์ Ph.D. 

M.S. 

วศ.บ. 

Electrical Engineering 

Electrical Engineering 

วศิวกรรมไฟฟ้า 

University of Missouri-Columbia 

University of Southern California 

มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่

2543 

2539 

2536 

4 นายเสริมศักดิ์ เอือ้ตรงจิตต์ รองศาสตราจารย์ Ph.D. 

M.S. 

วศ.บ. 

Physical Electronics 

Physical Electronics 

วศิวกรรมไฟฟ้า 

Tokyo Institute of Technology 

Tokyo Institute of Technology 

มหาวทิยาลัยเชยีงใหม ่

2541 

2538 

2534 
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4.  องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรอืสหกิจศึกษา) 

ไม่มี 

 

4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 

ไม่มี 

 

4.2 ช่วงเวลา 

ไม่มี 

 

4.3 การจัดเวลาและตารางสอน 

ไม่มี 
 

5. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานหรืองานวิจัย 

 

5.1 คำอธิบายโดยย่อ 

หลักสูตรกำหนดให้นิสิต แผน ก แบบ ก 2 ต้องเรียนในรายวิชา 262794 วิทยานิพนธ์ 

(Thesis) และนิสิตแผน ก แบบ ก 1  ต้องเรียนในรายวิชา 262795 ว ิทยานิพนธ์ (Thesis) นิสิตที่

ลงทะเบียนวิทยานิพนธ์ต้องมีการส่งความก้าวหน้าวิทยานิพนธ์ในทุกภาคการศึกษา การสอบหัวข้อ

วิทยานิพนธ์และผลงานตีพมิพ์ให้เป็นไปตามข้อกำหนดของมหาวิทยาลัยพะเยา 
 

5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้ 

 1) นิสติมทีักษะในการดำเนินการวจิัย สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหาที่เกิดขึน้ 

 2) สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทางวิศวกรรมไฟฟ้า และถ่ายทอดสู่สาธารณชน หรือ

วงการวชิาการ 

 3) สามารถเผยแพร่ผลงานการวิจัยในเวทีการประชุมวิชาการหรือตีพิมพ์ผลงานวิจัยใน

วารสารวิชาการที่มีมาตรฐานเป็นที่ยอมรับในวงการวิชาการ 
 

5.3 ช่วงเวลา 

แผน ก แบบ ก 1 ภาคการศึกษาต้นและภาคการศกึษาปลาย ทุกช้ันปี 

แผน ก แบบ ก 2 ภาคการศึกษาต้นและภาคการศกึษาปลาย ในช้ันปีที่ 2 
 

 5.4 จำนวนหน่วยกิต 

แผน ก แบบ ก 1  จำนวน 36 หน่วยกิต 

แผน ก แบบ ก 2  จำนวน 12 หน่วยกิต 
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 5.5 การเตรยีมการ  

1) นิสติเลือกประเด็นที่สนใจ 

2) อาจารย์ที่ปรึกษาให้คำปรึกษาในการเลือกหัวข้อ และดำเนินการวิจัยให้เป็นไปตาม

กระบวนการและระยะเวลาที่กำหนด 

3) อาจารย์ที่ปรึกษาจัดทำบันทึกการให้คำปรึกษา 

4) จัดสรรงบประมาณสนับสนุนการวิจัย จัดสิ่งอำนวยความสะดวก และเครื่องมือที่ใช้ใน

การทำวิทยานิพนธ์ 

5) นิสตินัดหมายอาจารย์ที่ปรึกษาเพื่อรายงานความก้าวหน้าในการทำวิทยานิพนธ์ 

6) จัดกิจกรรมเพื่อให้นิสิตนำเสนอผลงานวิจัยแบบปากเปล่าต่อคณะกรรมการสอบ

วิทยานิพนธ์และผูท้รงคุณวุฒิ 
 

5.6 กระบวนการประเมินผล 

1) อาจารย์ที่ปรึกษาประเมินผลการเรียนรู้ของนสิิตตามวัตถุประสงค์ของรายวิชา  

2) อาจารย์ที่ปรึกษาประเมินผลการเรียนรู้จากความก้าวหน้าในการทำวิทยานิพนธ์  

3) คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์และผูท้รงคุณวุฒิประเมินการนำเสนอผลงานวิจัยแบบ

ปากเปล่า 
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หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอน และการประเมินผล 

 

1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนิสิต 

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรอืกิจกรรมของนิสิต 

1.1 มีกระบวนการคิดอย่างมีเหตุมีผล         - การเรียนการสอนในภาคทฤษฎี แสดงตัวอย่าง

การประยุกต์ใช้กับการทำงานจรงิ 

1.2 มีภาวะผู้นำ มีความรับผิดชอบและมีวนิัยใน

ตนเอง 

- ให้นิสิตทำงานวิจัยที่ตนเองสนใจ หรือได้รับ

มอบหมายจากอาจารย์ท ี ่ปร ึกษา โดยมีการ

ประเมินผลในปีสุดท้ายก่อนจบการศึกษาจาก

คณะกรรมการสอบ 

1.3 มีจรรยาบรรณนักวิจัย - มหาวิทยาลัยมีระบบและกลไกการลงโทษ 

- การอา้งองิถึงแหล่งที่มาของขอ้มูลหรือวิธีการที่

นำมาใช้ และไม่คัดลอกผลงานผู้อื่น 

 

 

2.การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 

2.1 คุณธรรม จรยิธรรม 

2.1.1 ผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จรยิธรรม 

(1) ตระหนักในคุณค่าและคุณธรรม จรยิธรรม และซื่อสัตย์สุจรติ มีจรรยาบรรณทาง

วิชาการและวิชาชีพ 

(2) มีวินัย และความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและข้อบังคับ

ต่างๆ ขององค์กรและสังคม 

(3) เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น รวมทั้งเคารพในคุณค่าและศักดิ์ศรี

ของความเป็นมนุษย์ 

(4) สามารถวินจิฉัยปัญหาหรอืข้อขัดแย้งตามหลักการ เหตุผลและค่านิยมอันดีงาม 

 

2.1.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จรยิธรรม 

(1) อาจารย์ที่ปรึกษาต้องสอดแทรกเรื่องคุณธรรมและจริยธรรมในการสอน 

(2) การเป็นแบบอย่างที่ดขีองอาจารย์ 

2.1.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

(1) การประเมนิรายงานที่นสิิตจัดทำ 

(2) พฤติกรรมการทำวิจัยและการเผยแพร่ผลงานวิจัย 
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2.2  ความรู้ 

2.2.1 ผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 

(1) มีความรู ้และความเข้าใจอย่างถ่องแท้เกี ่ยวกับหลักการ ทฤษฎีที ่ศึกษาและ

สามารถนำมาประยุกต์ในการศกึษาค้นคว้าในสาขาวิชา 

(2) มีความเข้าใจทฤษฎี การวิจัยและการปฏิบัติอย่างลกึซึง้ 

(3) มีความเข้าใจในวิธีการพัฒนาความรู้ใหม่ๆ และการประยุกต์ใช้ที่ตระหนักถึง

ผลกระทบต่อสังคม 

2.2.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 

(1) เน้นการเรยีนการสอนใหม้ีความรู้และความเข้าใจอย่างถ่องแท้ในหลักการ ทฤษฎี

ที่ศึกษา และการนำมาประยุกต์ในการศกึษาค้นคว้า 

(2) เชญิผูเ้ชี่ยวชาญที่มปีระสบการณ์ตรงมาเป็นวิทยากรพิเศษ 

(3) มอบหมายงานหรือรายงานที่ต้องมีการบูรณาการองค์ความรู้ เพื่อการพัฒนา

ความรูใ้หม่ๆ และการประยุกต์ใช้ในสาขาวิชาชีพ 

2.2.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 

ประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรยีนและการปฏิบัติของนิสติ ในด้านต่างๆ คือ 

(1) การทดสอบในรายวิชา 

(2) การประเมนิรายงานที่นสิิตจัดทำ  

(3) ประเมินจากการทำโจทย์การบ้าน 

(4) คุณภาพผลงานวิจัย 

(5) การสอบวิทยานิพนธ์ 

 

2.3 ทักษะทางปัญญา 

2.3.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

(1) สามารถนำความรูไ้ปใช้ในการแก้ไขปัญหาและพัฒนาแนวคิดรเิริ่ม สร้างสรรค์ 

เพื่อตอบสนองประเด็นหรอืปัญหา 

(2) สามารถสังเคราะห์และบูรณาการผลงานวิชาการหรอืองค์ความรูเ้ดิมในการ

พัฒนาความคิดใหม่ๆ หรอืเสนอเป็นความรู้ใหม่ 

(3) สามารถใช้เทคนิคทั่วไปหรอืเทคนิคเฉพาะทาง ในการวิเคราะห์ประเด็นหรือ

ปัญหาที่ซับซ้อน และให้ข้อเสนอแนะได้อย่างสร้างสรรค์ 

(4) สามารถขยายองค์ความรู้หรอืแนวทางการปฏิบัติจากการวางแผนและ

ดำเนนิการวิจัยหรอืการศกึษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
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2.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรยีนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

(1) กำหนดโจทย์การบ้าน 

(2) การให้ศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง การสัมมนา การทำวิจัย 

(3) มอบหมายงานที่ส่งเสริมการคดิ วิเคราะห์ และสังเคราะห ์

(4) การทำวิทยานิพนธ์โดยใช้หลักการวิจัย 

2.3.3  วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

(1) การประเมนิผลการเรียนรู้จากการเรียนรายวิชา 

(2) การประเมินผลการเรียนรู้จากการศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง เช่น โจทย์การบ้าน 

การทำรายงาน และการทำโครงงานวิจัย เป็นต้น 

(3) ประเมินจากผู้ใชบ้ัณฑติ 

(4) คุณภาพผลงานวิจัย 

 

2.4 ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

2.4.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

(1)  สามารถแก้ไขปัญหาที่มคีวามซับซ้อนได้ด้วยตนเอง 

(2) มีความรับผิดชอบในการทำงานและร่วมมือกับผู ้อ ื ่นในการจัดการปัญหา             

ได้อย่างเหมาะสม 

(3) มีภาวะความเป็นผู้นำและผูต้ามได้อย่างเหมาะสมตามสถานการณ์ 

(4) มีความร ับผ ิดชอบและวางแผนในการพ ัฒนาตนเองให ้ม ีประส ิทธ ิภาพ                 

ในการปฏิบัติงานระดับสูง 

2.4.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่าง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

(1) การมอบหมายงานให้นสิิตหาวิธีการแก้ปัญหาดว้ยตนเอง 

(2) สนับสนุนให้มคีวามร่วมมือในการแลกเปลี่ยนนิสติและบุคคลกรกับสถาบันต่างๆ 

(3) สนับสนุนให้นสิิตนำเสนอผลงานวิจัยในการประชุมวิชาการในระดับชาติและระดับ

นานาชาติ 

2.4.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล

และความรับผิดชอบ 

(1) ประเมินจากพฤติกรรมและผลของงานที่ได้มอบหมายของนิสติ  

(2) ประเมินจากพฤติกรรมที่แสดงออกในการเข้าร่วมกิจกรรมต่างๆ 
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2.5 ทักษะการวเิคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

2.5.1 ผลการเรียนรู ้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 

(1) สามารถคัดกรองข้อมูลทางคณิตศาสตร์และสถิติเพื่อใช้ในการศึกษาค้นคว้า           

และเสนอแนะแก้ไขปัญหา 

(2) สามารถสื่อสารได้อย่างมีประสิทธิภาพและเหมาะสม ทั้งในวงการวิชาการ 

วิชาชีพและชุมชน ทั้งในรูปแบบที่เป็นทางการและไม่เป็นทางการผ่านสิ่งตีพิมพ์

ทางวิชาการ 

2.5.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การสื่อสารและการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

(1) จัดการเรียนการสอนที่เน้นการฝึกทักษะการสื่อสารทั้งการพูด การฟัง การเขียน 

ในระหว่างผู้เรยีน ผูส้อน และผูเ้กี่ยวข้องอื่นๆ 

(2) ให้นิสติจัดทำผลงานตีพมิพ์เอกสารทางวิชาการ 

(3) การทำวิจัยในหัวข้อวิทยานิพนธ์ 

2.5.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลขการ

สื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

(1) ประเมินจากเทคนิคการนำเสนอโดยใช้ทฤษฎี การใช้เครื ่องมือ  เทคโนโลยี

สารสนเทศ และคณิตศาสตร ์ที่เกี่ยวข้อง 

(2) ประเมินจากความสามารถในการอธิบาย ถึงข้อจำกัด เหตุผลในการเลือกใช้

เครื่องมือต่างๆ การอภิปราย กรณีศกึษาต่างๆ ที่มกีารนำเสนอต่อชัน้เรียน 

(3) ทักษะการใช้ภาษาในการนำเสนอผลงาน 

(4) ทักษะการเขียนผลงานวิชาการ 

(5) คุณภาพของบทความวชิาการ 

(6) การนำเสนอผลการวิจัยในวิทยานิพนธ์ 

 

2.6 สุนทรียภาพ 

2.6.1 ผลการเรียนรู้ด้านสุนทรียภาพ 

(1) มีความรู ้ ความเข้าใจและซาบซึ ้งในคุณค่าของศาสตร์ที ่ศึกษา ศิลปะและ

วัฒนธรรม 

2.6.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านสุนทรยีภาพ 

(1) จัดกิจกรรมส่งเสริมความรู้ ความเข้าใจ ในคุณค่าของวิศวกรรมไฟฟ้ากับศิลปะ

และวัฒนธรรม 
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2.6.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านสุนทรียภาพ 

(1) ประเมินจากการเข้าร่วมกิจกรรมและแบบประเมินผล 

 

2.7 ทักษะการส่งเสริมสุขภาพและพัฒนาบุคลิกภาพ 

2.7.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะการส่งเสริมสุขภาพและพัฒนาบุคลิกภาพ 

(1) มีสุขนสิัยที่ส่งเสริมต่อการดูแลรักษาสุขภาพ 

(2) สามารถพัฒนาบุคลิกภาพได้อย่างเหมาะสม 

2.7.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะการส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนาบุคลิกภาพ 

(1) อาจารย์ที่ปรึกษาแนะนำข้อพึงระมัดระวังด้านความปลอดภัยในการทำงานวิจัย 

(2) จัดกิจกรรมเสริมทักษะการนำเสนอผลงาน โดยเน้นในเรื ่องของบุคลิกภาพ

ระหว่างการนำเสนอ 

2.7.3 วิธีการวัดและประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะการส่งเสรมิสุขภาพและพัฒนา

บุคลิกภาพ 

(1) ประเมินจากการปฏิบัติงานของนิสิตตามหลักเกณฑ์ด้านความปลอดภัยของ

หอ้งปฏิบัติการวจิัย 

(2) ประเมินผลทางด้านบุคลิกภาพ สภาวะทางอารมณ์ การแก้ไขสถานการณ์

ระหว่างการนำเสนอหน้าช้ันเรยีน 
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3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 

       • ความรับผิดชอบหลัก  ความรับผิดชอบรอง   

รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

หมวดวิชาบังคับ                     

262792 ระเบียบวธีิ

วจิัยทางวิทยาศาสตร์

และเทคโนโลย ี

• • • • •  • •  •   •        

262701 คณิตศาสตร์

วศิวกรรมไฟฟ้าขั้นสูง 
• • • • •   •  •   •   •     

หมวดวิชาเลือก                     

262711

 สนามแม่เหล็

กไฟฟา้และการ

แพร่กระจายคลื่น 

• • • • •  • •  •   •   •     
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รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262712 การออกแบบ

วงจรวแีอลเอสไอ 
• • • • •  • •  •   •   •     

262713 เครื่องจักรกล

ไฟฟา้ขั้นสูง 
• • • • •  • •  •   •   •     

262714 การออกแบบ

เครื่องจักรกลไฟฟา้ 
• • • • •  • •  •   •   •     

262721 ระบบควบคุม

ขั้นสูง 
• • • • •  • •  •   •   •     

262722 ระบบ

อัตโนมัติอุตสาหกรรม 
• • • • •  • •  •   •   •     

262741 เทคนิคการ

คำนวณสำหรับการ

วเิคราะห์ระบบไฟฟา้

กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     
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รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262742 การประมาณ

สถานะระบบไฟฟา้

กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262743 เทคนิคการ

หาค่าเหมาะสมท่ีสุดใน

ระบบไฟฟา้กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262744 เสถียรภาพ

ระบบไฟฟา้กำลังและ

การควบคุม 

• • • • •  • •  •   •   •     

262745 คุณภาพของ

ระบบไฟฟา้กำลัง 
• • • • •  • •  •   •   •     

262746 ความเชื่อถอื

ได้ของระบบไฟฟา้

กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     
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262747 ระบบการส่ง

กระแสสลับท่ียืดหยุ่น

ได ้

• • • • •  • •  •   •   •     

 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262748 การควบคุม

ความถี่ระบบไฟฟา้

กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262749 พลศาสตร์ไม

โครกริดและการ

ควบคุม 

• • • • •  • •  •   •   •     

262761 การควบคุม

และออกแบบ

อเิล็กทรอนิกส์กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     
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262762 การควบคุม

ดิจิทัลสำหรับ

อเิล็กทรอนิกส์กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262763 ระบบ

ขับเคลื่อนทางไฟฟา้

และการประยุกต ์

• • • • •  • •  •   •   •     

262764 คอนเวอร์

เตอร์กำลังสูงแบบ

สวติชิง 

• • • • •  • •  •   •   •     

 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262765 การ

ขับเคลื่อนมอเตอร์

ไฟฟา้กระแสสลับขั้น

สูง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262766 ยานยนต์

ไฟฟา้ขั้นสูง 
• • • • •  • •  •   •   •     
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262767 การพัฒนา

ไฟฟา้สำหรับระบบ

การขนส่งทางราง 

• • • • •  • •  •   •   •     

262771 การรู้จําแบบ

รูป 
• • • • •  • •  •   •   •     

262772 ทฤษฎี

สารสนเทศและการ

เข้ารหัสขอ้มูล 

• • • • •  • •  •   •   •     

 

 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262773 การประมวล

สัญญาณดิจิทัลและ

สัญญาณภาพ 

• • • • •  • •  •   •   •     

262774 การ

ประยุกต์ใช้การ
• • • • •  • •  •   •   •     
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ประมวลผลสัญญาณ

และภาพเพื่อการ

พัฒนาสังคม 

262775 การออกแบบ

วงจรและระบบ

ไมโครเวฟ 

• • • • •  • •  •   •   •     

262776 วศิวกรรม

สายอากาศขั้นสูง 
• • • • •  • •  •   •   •     

262793 หัวขอ้พิเศษ

ทางวิศวกรรมไฟฟ้า

กำลัง 

• • • • •  • •  •   •   •     

 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 

จริยธรรม 
2.ความรู ้ 3.ทักษะทางปัญญา 

4.ทักษะ

ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ

ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการ

วิเคราะห์เชิง

ตัวเลข การ

สื่อสาร และการ

ใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6. สุนทรีย 

ภาพ 

7.ทักษะการ

ส่งเสริมสุขภาพ

และพัฒนา

บุคลิกภาพ 

 (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (3) (4) (1) (2) (1) (1) (2) 

262794 หัวข้อพิเศษ

ทางวศิวกรรมไฟฟ้า

สื่อสาร 

• • • • •  • •  •   •   •     
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262795 หัวข้อพิเศษ

ทางอเิล็กทรอนิกส์กำลัง

และการขับเคล่ือนทาง

ไฟฟ้า 

• • • • •  • •  •   •   •     

วทิยานพินธ ์                     

262796 วิทยานิพนธ์ • • • • • • • • • • • • • • • • •  • • 
262797 วิทยานิพนธ์ • • • • • • • • • • • • • • • • •  • • 

รายวชิาบังคบัไม่นับ

หน่วยกิต 

                    

262791 สัมมนา • • • •   •   •   •        

146700 ภาษาอังกฤษ

แบบเข้มสำหรับระดับ

บัณฑิตศึกษา 

    •  •     •    •     
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หมวดที่ 5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนสิิต 

 

1. กฎระเบียบหรอืหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน  

การวัดผลและการสำเร็จการศึกษาเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยพะเยา ว่าด้วย การศึกษา

ระดับบัณฑติศกึษา พ.ศ. 2561 

 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนิสิต 

2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนิสิตยังไม่สำเร็จการศึกษา 

2.1.1 การทวนสอบในระดับรายวิชา มีการประเมินทั้งในภาคทฤษฎีและปฏิบัติ 

2.1.2 การทวนสอบในระดับหลักสูตร มีระบบประกันคุณภาพภายใน เพื่อใช้ในการทวน

สอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนิสติ 

2.1.3 มีการประเมินการสอนของผู้สอนโดยนิสติ เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการเรียนรู้ของนิสติ 

2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนิสิตสำเร็จการศึกษา 

การกำหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนิสิตหลังสำเร็จการศึกษา 

เพื่อนำมาใช้ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอนและหลักสูตร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของ

หลักสูตรใช้การประเมินจาก 

2.2.1 ภาวะการได้งานทำของมหาบัณฑิต โดยประเมินจากมหาบัณฑิตแต่ละรุ่นที่สำเร็จ

การศกึษา ในด้านของระยะเวลาในการหางานทำ ความเห็นต่อความรู ้ความสามารถ 

ความมั่นใจของมหาบัณฑติในการประกอบการงานอาชีพ 

2.2.2 การทวนสอบจากผู้ประกอบการ เพื่อประเมินความพึงพอใจในมหาบัณฑิตที่จบ

การศกึษาและเข้าทำงานในสถานประกอบการนัน้ๆ 

2.2.3 การประเมินจากสถานศึกษาอื่นถึงระดับความพึงพอใจในด้านความรู้ ความพร้อม 

และคุณสมบัติด้านอื่นๆ ของมหาบัณฑิตที่เข้าศึกษาต่อในระดับปริญญาเอกใน

สถานศกึษานั้นๆ 

2.2.4 การประเมินจากมหาบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพ ในส่วนของความพร้อมและความรู้

จากสาขาวิชาที่เรยีนตามหลักสูตร เพื่อนำมาใช้ในการปรับหลักสูตรใหด้ียิ่งขึน้ 

2.2.5 มีการเชิญผู้ทรงคุณวุฒิภายนอก และผู้ประกอบการ มาประเมินหลักสูตร หรือ เป็น

อาจารย์พิเศษ เพื่อเพิ่มประสบการณ์ เรียนรู้ และการพัฒนาองค์ความรู้ของนิสติ 
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3. เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 

เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตรให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยพะเยา ว่าด้วย 

การศกึษาระดับบัณฑิตศกึษา พ.ศ. 2561 และตามประกาศกระทรวงศกึษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐาน

หลักสูตรระดับบัณฑติศกึษา พ.ศ. 2558 

 

3.1 แผน ก แบบ ก 1 

1) มีระยะเวลาการศึกษาตามกำหนด 

2) ลงทะเบียนเรียนครบตามที่หลักสูตรกำหนด 

3) สอบผ่านความรู้ภาษาอังกฤษตามประกาศของมหาวิทยาลัยพะเยา 

4) ผลงานวิทยานิพนธ์หรือส่วนหนึ่งของวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์เผยแพร่ หรือ

อย่างน้อยได้รับการยอมรับให้ตีพิมพ์เผยแพร่ในวารสารทางวิชาการ โดยผลงานต้องระบุชื่อนิสิตเป็นผู้

แต่งชื่อแรก 

5) เสนอวิทยานิพนธ์และสอบผ่านการสอบปากเปล่าขัน้สุดท้าย 

 

3.2 แผน ก แบบ ก 2 

1) มรีะยะเวลาการศึกษาตามกำหนด 

2) ลงทะเบียนเรียนครบตามที่หลักสูตรกำหนด 

  3) สอบผ่านความรู้ภาษาอังกฤษตามประกาศของมหาวิทยาลัยพะเยา 

  4) ศกึษารายวิชาครบถ้วนตามที่กำหนดในหลักสูตร และเงื่อนไขของสาขาวิชา 

  5) มีผลการศึกษาได้ค่าระดับขั้นสะสมเฉลี่ย ไม่ต่ำกว่า 3.00 จากระบบ 4 ระดับคะแนน

หรอืเทียบเท่า 

  6) ผลงานวิทยานิพนธ์หรือส่วนหนึ่งของวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์เผยแพร่ หรือ

อย่างน้อยได้รับการยอมรับให้ตีพิมพ์เผยแพร่ในวารสารทางวิชาการ หรือนำเสนอต่อที่ประชุมวิชาการ

ระดับชาติหรอืที่ประชุมวิชาการระดับนานาชาติ โดยผลงานต้องระบุชื่อนิสติเป็นผู้แต่งช่ือแรก 

  7) เสนอวิทยานิพนธ์และสอบผ่านการสอบปากเปล่าขัน้สุดท้าย 
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หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ 

 

1. การเตรยีมการสำหรับอาจารย์ใหม่ 

(1)  มีการปฐมนิเทศแนะแนวการเป็นครูแก่อาจารย์ใหม่ ให้มีความรู ้และเข้าใจนโยบายของ

มหาวิทยาลัยและคณะ ตลอดจนเข้าใจหลักสูตรที่สอน 

(2)  แนะนำเทคนิคการสอนแบบต่างๆ ตลอดจนการใชแ้ละผลติสื่อการสอน เพื่อเป็นการพัฒนาการ

สอนของอาจารย์ 

(3)  ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์เพื่อส่งเสริมการสอนและการ

วิจัยอย่างต่อเนื่อง การสนับสนุนด้านการศึกษาต่อ ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการและวิชาชีพใน

องค์กรต่างๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือต่างประเทศ หรือการลาเพื่อ

เพิ่มพูนประสบการณ์ 

 

2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์  

2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล  

(1) ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์เพื่อส่งเสริมการสอน

และการวิจัยอย่างต่อเนื่อง การสนับสนุนด้านการศกึษาต่อ ฝกึอบรม ดูงานทางวิชาการ

และวิชาชีพในองค์กรต่างๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ/หรือต่างประเทศ 

หรอืการลาเพื่อเพิ่มพูนประสบการณ ์

(2) มกีารเพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลใหท้ันสมัย 

2.2 การพัฒนาวชิาการและวิชาชีพด้านอื่นๆ  

(1) การมสี่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาความรู้และ

คุณธรรม 

(2) มีการกระตุ ้นอาจารย์ทำผลงานทางวิชาการสายตรงในสาขาวิชา และกระตุ ้นให้

คณาจารย์สร้างผลงานทางวิชาการที ่เกิดจากการนำองค์ความรู ้ในสาขาวิชาไป

ประยุกต์ใช้ร่วมกับสาขาวิชาอื่นๆ 

(3) ส่งเสริมการทำวิจัยสร้างองค์ความรูใ้หม่เป็นหลักและเพื่อพัฒนาการเรียนการสอนและ

มีความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาชีพ 
 



54 
 

 

หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 

 

1. การกำกับมาตรฐาน 

 มีการแต่งตั้งคณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตร โดยมีหน้าที่เสนอหลักสูตรใหม่ หลักสูตร

ปรับปรุง หรือเสนอปิดหลักสูตร ตลอดจนดำเนินการบริหารหลักสูตรให้เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐาน

หลักสูตรระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2558 กรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ พ.ศ. 2552 

และที่แก้ไขเพิ่มเติม และการประกันคุณภาพการศกึษา 

 

2. บัณฑิต 

1. ให้มีการสำรวจความต้องการของตลาดแรงงานและความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตก่อนการ

ปรับปรุงหลักสูตร 

2. มีการติดตามการเปลี่ยนแปลงของสถานการณ์ทางด้านเศรษฐกิจ สังคม ของประเทศ และโลก 

เพื่อศกึษาทิศทางของตลาดแรงงานทั้งในระดับท้องถิ่น และประเทศ 

 

3. นิสิต 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรกำหนดและเสนอคุณสมบัติผู้สมัครเข้าศึกษาและคณะ

ดำเนนิงานตามขั้นตอนการรับเข้าที่มหาวิทยาลัยกำหนด 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรพิจารณา และเสนอคณะแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษานิสิตใหม่

สำหรบัให้คำปรึกษาวิชาการและแนะนำอื่นๆ ที่เป็นประโยชน์ และให้อาจารย์ที่ปรึกษารายงานผลการให้

คำปรึกษาต่อคณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรทุกปีการศกึษา 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรร่วมกับคณะกำหนดรูปแบบกิจกรรมเสริมหลักสูตรเพิ่มเติม

และประเมินผลการจัดกิจกรรม เพื่อส่งเสริมให้นิสิตมีทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 ตามอัตลักษณ์

ของมหาวิทยาลัย 

คณะรวบรวมข้อมูลการคงอยู่ของนิสิต อัตราการสำเร็จการศึกษา การร้องเรียนและประเมิน

ความพึงพอใจของนิสิตในการจัดการข้อร้อง (ถ้ามี) สรุปผลในแต่ละปีให้คณะกรรมการรับผิดชอบ

หลักสูตรเพื่อเป็นข้อมูลประกอบในการปรับปรุงหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอนทุกปีการศกึษา 

 

4. คณาจารย์ 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรกำหนด และเสนอคุณสมบัติของอาจารย์ และให้คณะ

ดำเนนิการรับ และแต่งตั้งอาจารย์ประจำหลักสูตรตามเกณฑ์ที่มหาวิทยาลัยกำหนด  



55 
 

 

คณะสำรวจความต้องการ และสนับสนุนงบประมาณให้อาจารย์เข้าร่วมประชุมวิชาการ  การ

อบรม การสัมมนาทางวิชาชีพ มีกำหนดภาระงานของอาจารย์ และให้อาจารย์รายงานผลการปฏิบัติ

หนา้ที่ประกอบการพิจารณาประเมินผลการปฏิบัติงานประจำปี 

คณะรวบรวมข้อมูลร้อยละอาจารย์ที่มีตำแหน่งทางวิชาการ ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ 

อัตราการคงอยู่ของอาจารย์ และประเมินความพึงพอใจในการปฏิบัติหน้าที่ของอาจารย์ สรุปผลส่ง

คณะกรรมการรับผดิชอบหลักสูตรใหข้้อเสนอแนะในแต่ละปี เพื่อเป็นข้อมูลประกอบในการปรับปรุงการ

ส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์ 

 

5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรยีน 

คณะกรรมการรับผดิชอบหลักสูตรร่วมกับคณะจัดเตรียมแผน และรวบรวมข้อมูลป้อนกลับจาก

สถานประกอบการ ผู้ใช้บัณฑิต อาจารย์ บุคลากรสายบริการ นิสิต บัณฑิต ศิษย์เก่า นโยบายของคณะ

และมหาวิทยาลัย เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรที่เกี่ยวข้อง เพื่อใช้เป็นข้อมูลประกอบการปรับปรุงหลักสูตร 

หลักสูตรที่เกี่ยวข้อง  

คณะกรรมการรับผดิชอบหลักสูตรกำหนดภาระงานสอนตามความรู้ความสามารถของอาจารย์

ผูส้อน พิจารณาการจัดทำรายละเอียดของรายวิชา หรือรายละเอียดของข้อสอบ การวัดและประเมินผล 

และการบูรณาการการเรียนการสอนกับการจัดกิจกรรมต่างๆ 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรพิจารณาผลการจัดการเรียนการสอนจากรายงานผลการ

ดำเนินการของรายวิชา และการบูรณาการการเรียนการสอนกับการจัดกิจกรรมต่างๆ ทุกภาค

การศึกษา เมื่อสิ้นปีการศึกษาจัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร สรุปผลในแต่ละปีเพื่อเป็น

ข้อมูลประกอบในการปรับปรุงหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอน 

อาจารย์ผู ้สอนจัดทำรายละเอียดของรายวิชา  ให้สอดคล้องกับผลการเรียนรู ้ที ่กำหนดใน

รายละเอียดของหลักสูตรก่อนเปิดสอน เมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษาจัดทำรายงานผลการดำเนินการของ

รายวิชา และรายงานผลต่อคณะกรรมการรับผดิชอบหลักสูตร  

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรจัดทำรายงานผลการดำเนินงานตามตัวบ่งชี้ตามกรอบ

มาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ และดำเนินงานตามระบบการประกันคุณภาพการศึกษา

ภายในที่มหาวิทยาลัยกำหนด ทุกปีการศกึษา 

 

6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรกำหนดประเด็นสิ่งสนับสนุนการเรียนรู ้ที่จำเป็นสำหรับ

หลักสูตร เช่น ห้องเรียนและอุปกรณ์สื่อการสอน ห้องปฏิบัติการ และเครื่องมืออุปกรณ์ประกอบการ

เรียนวิชาปฏิบัติการ เครื่องคอมพวิเตอร์ ระบบเครือข่าย และซอฟต์แวร์ หอ้งสมุดหรือแหล่งความรู้และ

สิ่งอำนวยความสะดวกในการสืบค้นความรู้ผ่านระบบอิเล็กทรอนิกส์ หนังสือ ตำราและวารสาร อาคาร
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หรอืสถานที่สาหรับทำกิจกรรม เสนอใหค้ณะเพื่อกำหนดผูร้ับผดิชอบ และประเมินผลการให้บริการจาก

นิสิต บุคลากรและอาจารย์ สรุปผลและข้อเสนอแนะในแต่ละปี เป็นข้อมูลประกอบในการปรับปรุงการ

ให้บริการสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
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7. ตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงาน (Key Performance Indicators) 

ดัชนีบ่งชี้ผลการดำเนนิงาน ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 

1. อาจารย์ประจำหลักสูตร อย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วนร่วมใน

การประชุมวางแผน เพื่อติดตาม และทบทวนการดำเนินการของ

หลักสูตร  

     

2. มีรายละเอียดของหลักสูตรตามแบบ มคอ. 2 ที่สอดคล้องกับ

กรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ หรือมาตรฐาน

คุณวุฒสิาขาวิศวกรรมศาสตร์  

     

3. มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์

ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ. 3 และ มคอ. 4 อย่างน้อยกอ่น

การเปิดสอนในแต่ละภาคการศกึษาให้ครบทุกรายวชิา 

     

4. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของรายวิชาและรายงานผล

การดำเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ 

มคอ. 5 และ มคอ. 6 ภายใน 30 วันหลังสิ้นสุดภาคการศึกษาที่

เปิดสอนให้ครบทุกรายวชิา 

     

5. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตรตามแบบ มคอ . 

7 ภายใน 60 วันหลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

     

6. มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ ์ของนิสิตตามมาตรฐานผลการ

เรียนรู้ท่ีกำหนดใน มคอ. 3 และ มคอ. 4 (ถ้าม)ี อย่างน้อยร้อยละ 

25 ของรายวชิาท่ีเปิดสอนในแต่ละปกีารศึกษา 

     

7. มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การ

สอน หรือ การประเมินผลการเรียนรู้จากผลการประเมินการ

ดำเนนิงานท่ีรายงานใน มคอ. 7 ปีท่ีแล้ว 

     

8. อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคนได้รับการปฐมนิเทศหรือคำแนะนำ

ด้านการจัดการเรียนการสอน 

     

9. อาจารย์ประจำทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการและ /หรือ

วชิาชีพ อย่างน้อยปีละหน่ึงคร้ัง 

     
 

10. จำนวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการ

พัฒนาวิชาการและ/หรือวชิาชีพ ไม่นอ้ยกว่ารอ้ยละ 50 ต่อปี 

     

11. ระดับความพึงพอใจของนิสิตปีสุดท้าย /บัณฑิตใหม่ที่มีต่อ

คุณภาพหลักสูตรเฉลี่ยไม่นอ้ยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

     

12. ระดับความพึงพอใจของผู้ใชบั้ณฑิตท่ีมีต่อบัณฑิตใหม่เฉลี่ยไม่

นอ้ยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

     
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หมวดที่ 8 การประเมินและปรับปรุงการดำเนินการของหลักสูตร 

 

1.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 

1.1 การประเมินกลยุทธ์การสอน 

(1) มีการประเมินผลการสอนของอาจารย์โดยนิสิต และนำผลการประเมินมาวิเคราะห์เพื่อ

หาจุดอ่อนและจุดแข็งในการสอนของอาจารย์ผู้สอน เพื่อปรับกลยุทธ์การสอนของ

อาจารย์ผูส้อนให้เหมาะสม 

(2) มีการประเมินผลการเรียนรู้ของนิสติโดยการสอบ 

(3) มีการประเมินผลการเรียนรู้ของนิสติโดยการปฏิบัติงานกลุ่ม 

(4) วิเคราะห์เพื่อหาจุดอ่อนและจุดแข็งในการเรียนรู้ของนิสิต เพื่อปรับกลยุทธ์การสอนให้

เหมาะสมกับนิสติแต่ละช้ันปี โดยอาจารย์แต่ละท่าน 

1.2 การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 

ให้นสิิตได้ประเมินผลการสอนของอาจารย์ในทุกด้าน ทั้งในด้านทักษะ กลยุทธ์การสอน และ

การใชส้ื่อในทุกรายวิชา 

 

2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 

ประเมินโดยนิสติปีสุดท้ายมหาบัณฑติที่สำเร็จการศกึษา และผูใ้ช้บัณฑิต/ผูม้ีส่วนได้ส่วนเสีย 

 

3. การประเมินผลการดำเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 

การประเมนิคุณภาพการศกึษาประจำปีตามดัชนีบ่งช้ีผลการดำเนินงานที่ระบุในหมวดที่ 7 ข้อ 7 

โดยคณะกรรมการประเมินอย่างน้อย 3 คน ประกอบด้วยผู้ทรงคุณวุฒิในสาขาวิชาอย่างน้อย 1 คนที่

ได้รับการแต่งตั้งจากมหาวทิยาลัย 

 

4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตร 

ให้คณะกรรมการรับผิดชอบหลักสูตรรวบรวมข้อมูลจากการประเมินการเรียนการสอนของ

อาจารย์ นิสิต บัณฑิต และผู้ใช้บัณฑิต และข้อมูลจาก มคอ. 5, 6, 7 เพื่อทราบปัญหาของการบริหาร

หลักสูตรทั้งในภาพรวมและในแต่ละรายวิชา และนำไปสู่การดำเนินการปรับปรุงรายวิชาและหลักสูตร

ต่อไป สำหรับการปรับปรุงหลักสูตรนั้นจะกระทำทุกๆ 5 ปี ทั้งนี้ เพื่อให้หลักสูตรมีความทันสมัยและ

สอดคล้องกับความตอ้งการของผูใ้ช้บัณฑิต 
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ภาคผนวก ก  

ขอ้บังคับมหาวทิยาลัยพะเยา  

ว่าด้วย การศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2561 
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ภาคผนวก ข  

ประกาศมหาวิทยาลัยพะเยา  

เรื่อง หลักเกณฑ์และแนวปฏิบัติในการเทียบโอนผลการเรียน ระดับบัณฑิต พ.ศ. 2554 
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ภาคผนวก ค 

ประกาศมหาวทิยาลัยพะเยา  

เรื่อง การสอบผ่านความรู้ภาษาอังกฤษของนิสติระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2562 
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ภาคผนวก ง 

ตารางเปรียบเทยีบหลักสูตรเดมิและหลักสูตรปรับปรุงใหม่ 
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ตารางเปรียบเทยีบโครงสร้าง หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 และหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
 

 หมวดวิชา หลักสูตรปรับปรงุ พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรงุ พ.ศ. 2563 

 แผน ก  

แบบ ก 1 

แผน ก  

แบบ ก 2 

แผน ก  

แบบ ก 1 

แผน ก  

แบบ ก 2 

 1. งานรายวิชา  25 หน่วยกิต  24 หน่วยกิต 

 หมวดวิชาเฉพาะ     

 1.1 กลุ่มวชิาบังคับ  7 หน่วยกิต  6 หน่วยกิต 

 1.2 กลุ่มวชิาเลอืก  18 หน่วยกิต  18 หน่วยกิต 

 2. วิทยานพินธ ์ 37 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 36 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 

 3. รายวิชาบังคบัไม่นบั

หน่วยกิต 

3 หนว่ยกติ 3 หนว่ยกติ 4 หน่วยกิต 4 หน่วยกิต 

 รวม (หน่วยกิต)  

ไม่น้อยกว่า 

37(3) หน่วยกิต 37(3) หน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 36(4) หน่วยกิต 
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ตารางเปรยีบเทยีบรายละเอียด หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 และหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

1. งานรายวิชา                                25 หน่วยกติ 1. งานรายวิชา                                 24 หน่วยกติ  

 หมวดวิชาเฉพาะ 

1.1 กลุ่มวิชาบังคับ              7  หน่วยกติ 

 หมวดวิชาเฉพาะ 

1.1 กลุ่มวิชาบังคับ              6  หน่วยกติ 

 

262701 คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้าข้ันสูง 

Advanced Electrical Engineering 

Mathematics 

3(3-0-6) 

262701 คณิตศาสตร์วิศวกรรมไฟฟ้าข้ันสูง 

Advanced Electrical Engineering 

Mathematics 

3(3-0-6) 

คงเดมิ 

262791 สัมมนา 

Seminar 

1(0-3-2) 

  ย้ายไปรายวิชา

บังคับไม่นับ

หน่วยกิต 

262792 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิทยาศาสตร์และ

เทคโนโลยี 

Research Methodology for Science 

and Technology 

3(2-3-6) 

262792 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิทยาศาสตร์และ

เทคโนโลยี 

Research Methodology for Science 

and Technology 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

 หมวดวิชาเฉพาะ 

1.2 กลุ่มวิชาเลือก             18  หน่วยกติ 

 หมวดวิชาเฉพาะ 

1.2 กลุ่มวิชาเลือก             18  หน่วยกติ 

 

  262711 สนามแม่เหล็กไฟฟ้าและการแพร่ 

กระจายคล่ืน  

Electromagnetic Field and Wave 

Propagation 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   สมการของแมกซ์เวล สนามที ่ข ึ ้นกับเวลา 

การแพร่กระจายคลื่นระนาบ ลักษณะเฉพาะ

และการไหลของกำลังงาน ผลเฉลยของ

ปัญหาค่าขอบเขตสำหรับสนามฮาร์มอนิกส์ท่ี

ขึ ้นกับเวลา ความสัมพันธ์ระหว่างทฤษฎี

สนามและทฤษฎีวงจร อาทิ อุปกรณ์แบบ

ลัมพ์และสายนำสัญญาณ 

Maxwell’s equations, time-dependent 

fields, plane wave propagation, 

characteristics and power flow, solution of 

boundary-value problems for time-

harmonic fields, relation between  field  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

   theory and circuit theory such as lump 

elements and transmission lines 

 

  262712 การออกแบบวงจรวีแอลเอสไอ  

VLSI Circuit Design 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แนะนำการออกแบบและวางผังวงจรรวม

ขนาดใหญ่มาก (วีแอลเอสไอ) โดยมุ่งเน้น

วงจรซีมอส ดิจิทัล การพัฒนามโนทัศน์ใน

การออกแบบระบบ ซอฟต์แวร์คอมพิวเตอร์

ช่วยในการออกแบบวงจรรวมขนาดใหญ่มาก 

การจำลองการทำงานวงจรรวมขนาดใหญ่

มาก 

Introduction to the design and layout of 

Very Large Scale Integrated (VLSI) circuits 

with the emphasis on digital CMOS 

circuits, system design concepts are 

developed, computer aid design software 

for VLSI circuit, VLSI circuit simulation 

 

  262722 ระบบอัตโนมัติอุตสาหกรรม  

Industrial Automation Systems 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แนะนําระบบควบคุมทางอุตสาหกรรม การ

ปรับสภาพสัญญาณแอนะล็อก การปรับ

สภาพสัญญาณดิจิทัล ตัวรับรู ้และตัวแปร

สัญญาณ ตัวควบคุมแอนะล็อก ตัวควบคุม

ดิจิทัล การควบคุมลําดับ ตัวควบคุมตรรกะ

โปรแกรมได ้(พีแอลซ)ี การโปรแกรมพีแอลซี 

อุปกรณ์ต่อร่วมพีแอลซี การต่อร่วมระหว่าง

มนุษย์และเครื่องจักร การประยุกต์ใช้พีแอล

ซีในระบบอัตโนมัติ 

Introduction to industrial control system, 

analog signal conditioning, digital signal 

conditioning, sensors and transducers, 

analog controllers, digital controllers, 

sequence control, Programmable Logic 

Controllers (PLC), PLC programming, PLC 

interfaces, Human-machine interface, PLC  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

   applications in automation systems  

  262713 เครื่องจักรกลไฟฟ้าข้ันสูง  

Advanced Electrical Machines 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แ บ บ จ ำ ล อ ง ท า ง ค ณ ิ ต ศ า ส ต ร ์ ข อ ง

เคร ื ่ อ งจ ั ก รกล ไฟฟ ้ า  การว ิ เ ค รา ะห์

ปรากฏการณ์ภาวะชั่วครู ่ในเครื่องจักรกล

ไฟฟ ้า  การว ิ เคราะห ์และออกแบบรูป

แ บ บ จ ำ ล อ ง ท า ง ค ณ ิ ต ศ า ส ต ร ์ ข อ ง

เคร ื ่ องจ ักรกลไฟฟ ้าและการตรวจหา

ความผ ิดพร ่อง การประย ุกต ์ของการ

วิเคราะห์เชิงตัวเลขสำหรับเครื ่องจักรกล

ไฟฟ้า 

Mathematical models of electric machines, 

transient phenomena analysis in electric 

machines, analysis and design 

mathematical model of electric machines 

and fault detection, applications of 

numerical analysis for electrical machines 

 

  262714 การออกแบบเครื่องจักรกลไฟฟ้า 

Electrical Machine Design 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   หลักปฏิบัติการของเครื่องจักรกลไฟฟ้า การ

ออกแบบสนามแม ่ เหล ็กไฟฟ ้าสำหรับ

เคร ื ่องจ ักรกลไฟฟ้า คอมพิวเตอร ์ช ่วย

ออกแบบสำหร ับเคร ื ่ องจ ักรกลไฟฟ ้า 

แ บ บ จ ำ ล อ ง ท า ง ค อ ม พ ิ ว เ ต อ ร ์ ข อ ง

เ ค ร ื ่ อ ง จ ั ก ร ก ล ไ ฟ ฟ ้ า  แ บ บ จ ำ ล อ ง

เครื ่องจักรกลไฟฟ้าสองมิติ แบบจำลอง

เครื่องจักรกลไฟฟ้าสามมิติ ระเบียบวิธีการ

วิเคราะห์ทางคอมพิวเตอร์ช ่วยออกแบบ

สำหรับเครื่องจักรกลไฟฟ้า 

Operating principle of electrical machines, 

electromagnetic design for electrical 

machines, computer aided design for 

electrical machine, computational model of 

electrical machines, two-dimensional  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

   electrical machine model, three-

dimensional electrical machine model, 

analysis methodology in computer aided 

design for electrical machine 

 

262721 ระบบควบคุมขั้นสูง 

Advanced Control System 

3(2-3-6) 

262721 ระบบควบคุมขั้นสูง  

Advanced Control System 

3(2-3-6) 

ปรับคำอธิบาย

รายวิชา 

 ปัญหาและการประยุกต์ใช้การควบคุมชนิด

ปรับตัวเอง การประมาณค่าพารามิเตอร์

ตามเวลาจริง วิธีกำลังสองน้อยที่สุดและ

แบบจำลองถดถอย ตัวควบคุมชนิดปรับแต่ง

ค่าด้วยตัวเองแบบโดยตรงและแบบโดยออ้ม 

ตัวควบคุมชนิดปรับแต่งค่าด้วยตัวเองแบบ

คาดคะ เน  ระบบปร ั บต ั ว เ องชน ิ ด ใ ช้

แบบจำลองอ้างอิง ทฤษฎีเลียวยาปูนอฟ 

แนะนำระบบอัจฉริยะ ปัญหาต่างๆ ในด้าน

การออกแบบและสร้างระบบควบคุม การ

ควบคุมด้วยเทคนิคของระบบผู ้เชี ่ยวชาญ 

การควบคุมฟัซซี การเรียนรู้โดยใช้ตรรกฟัซ

ซี โครงข่ายประสาทเทียมและการประยุกต์

ในระบบควบคุม ระบบควบคุมที่เรียนรู ้ได้

ดว้ยตัวเองโดยใชโ้ครงข่ายประสาทเทยีม 

Adaptive control problems and 

applications, real-time parameter 

estimation, least squares and regression 

models, direct and indirect self-tuning 

regulators, stochastic and predictive self-

tuning regulators, model-reference 

adaptive systems, Lyapunov theory, 

introduction to intelligent systems, 

applications of artificial intelligence (AI) in 

control engineering to problems in control 

system design and implementation, expert 

systems, expert control technique, fuzzy 

logic, fuzzy control, fuzzy learning, neural 

networks and their applications in control 

systems, self-learning control systems 

with neural network 

 ทบทวนการวิเคราะห์และออกแบบระบบ

ควบคุมแบบคลาสสิก การวิเคราะห์และ

ออกแบบระบบสมัยใหม่ การออกแบบตัว

ควบคุมดิจิทัล ทฤษฎีการควบคุมที่เหมาะ

ที่สุด การออกแบบระบบควบคุมไม่เชิงเส้น 

แนะนำการออกแบบระบบควบคุมอัจฉริยะ 

Review of classical control system analysis 

and design, modern system analysis and 

design, digital controller design, optimal 

control theory, nonlinear control system 

design, introduction to intelligent control 

system design 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

  262741 เทคนิคการคำนวณสำหรับการวิเคราะห์

ระบบไฟฟ้ากำลัง  

Computation Technique for Power 

System Analysis 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

262742 การประมาณสถานะระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System State Estimation 

3(2-3-6) 

262742 การประมาณสถานะระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System State Estimation 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

262743 อเิล็กทรอนิกส์กำลังสมัยใหม่ 

Modern Power Electronics 

3(2-3-6) 

  ปิดรายวิชา 

  262743 เทคนิคการหาค่าเหมาะสมที่สุดในระบบ

ไฟฟ้ากำลัง  

Optimization Techniques in Power 

System 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แนะนำเกี่ยวกับการหาค่าเหมาะท่ีสุด เทคนิค

การหาค่าเหมาะที ่สุดแบบคลาสสิก การ

โปรแกรมเชิงเส้น การโปรแกรมไม่เชิงเส้น 

ขั้นตอนวิธีพันธุกรรม การหาค่าเหมาะท่ีสุดท่ี

ใช้โครงข่ายประสาท การหาค่าเหมาะที่สุด

ของระบบฟัซซี การหาค่าเหมาะที่สุดกลุ่ม

อนุภาค การหาค่าเหมาะที่สุดฝูงผึ้ง การหา

ค่าเหมาะท่ีสุดกบกระโดด ขั้นตอนวิธีหิ่งห้อย 

ตัวอย่างเทคนิคการหาค่าเหมาะที ่ส ุดใน

ระบบไฟฟ้ากำลัง 

Introduction to optimization, classical 

optimization techniques, linear 

programming, non-linear programming, 

genetic algorithms, Neural-network based 

optimization, optimization of fuzzy system, 

particle swarm optimization, bee colony 

optimization, shuffle fog optimization, 

firefly algorithm, examples of optimization 

techniques in power system 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

262744 เสถียรภาพระบบไฟฟ้ากำลังและการ

ควบคุม 

Power System Stabilityand Control 

3(2-3-6) 

262744 เสถียรภาพระบบไฟฟ้ากำลังและการ

ควบคุม 

Power System Stabilityand Control 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

262745 คุณภาพของระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System Quality 

3(2-3-6) 

262745 คุณภาพของระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System Quality 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

262746 ความเชื่อถือได้ของระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System Reliability 

3(2-3-6) 

262746 ความเชื่อถือได้ของระบบไฟฟ้ากำลัง 

Power System Reliability 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

262747 ระบบการส่งกระแสสลับที่ยดืหยุ่นได้ 

Flexible Alternating Current 

Transmission Systems 

3(2-3-6) 

262747 ระบบการส่งกระแสสลับที่ยดืหยุ่นได้ 

Flexible Alternating Current 

Transmission Systems 

3(2-3-6) 

คงเดมิ 

  262748 การควบคุมความถี่ระบบไฟฟ้ากำลัง  

Power System Frequency Control 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   ภาพรวมของการควบคุมระบบไฟฟ้ากำลัง 

การชดเชยกำลังไฟฟ้าจริงและการควบคุม

ความถี่ ลักษณะเฉพาะผลตอบสนองความถี่

และสมรรถนะพลว ัต การออกแบบการ

ควบคุมความถี่โดยใช้ตัวควบคุมพีไอ การ

กำกับความถี ่ท ี ่มีเวลาหน่วง การควบคุม

หลายวัตถุประสงค์สำหรับการกำกับความถี่ 

การควบคุมความถี่โหลด การควบคุมความถี่

ในเงื่อนไขสภาวะฉุกเฉิน พลังงานหมุนเวียน

และการกำกับความถี่ 

An overview of power system control, real 

power compensation and frequency control, 

frequency response characteristics and 

dynamic performance, frequency control 

design using PI controller, frequency 

regulation with time delays, multi-objective 

control for frequency regulation, load 

frequency control, frequency control in 

emergency conditions, renewable energy 

and frequency regulatiion 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

  262749 พลศาสตร์ไมโครกริดและการควบคุม  

Microgrid Dynamics and Control 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   กริดเชื่อมต่อแหล่งจ่ายพลังงานหมุนเวียน 

กำลังหมุนเวียนสำหรับการสนับสนุนการ

ควบคุม แนวคิดและโครงสร้างของไมโครก

ร ิด  โหมดการทำงานของไม โครกร ิ ด 

พลศาสตร์ไมโครกริดและการจำลอง การ

ควบคุมไมโครกริดเชิงลำดับชั้น การควบคุม

ไมโครกร ิดด ีซ ี  การควบค ุมไมโครกร ิด

ทนทาน การควบคุมและการทำงานของไม

โครกรดิอัจฉรยิะ การควบคุมในภาวะฉุกเฉิน

และการปลดโหลดในไมโครกร ิด  การ

วางแผนไมโครกรดิและการจัดการพลังงาน 

Grid‐connected renewable energy 

sources, renewable power for control 

support, concept and structure of 

microgrid, operation modes of microgrid, 

microgrid dynamics and modeling, 

Hierarchical microgrid control, DC 

microgrid control, robust microgrid control, 

intelligent microgrid operation and control, 

emergency control and load shedding in 

microgrids, microgrid planning and energy 

management 

 

262761 เทคโนโลยพีลังงานไฟฟ้า 

Electrical Energy Technology 

3(2-3-6) 

  ปิดรายวิชา 
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  262761 การควบคุมและออกแบบอเิล็กทรอนิกส์

กำลัง 

Power Electronics Control and Design 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   คอนเวอร์เตอร์แบบพีดับบลิวเอ็ม กลยุทธ์

การควบคุมสำหรับคอนเวอร์เตอร์แบบพี

ดับบลิวเอ็ม เทคนิคพีดับบลิวเอ็มสำหรับ

คอนเวอร์เตอร์แบบแหล่งจ่ายแรงดัน การ

ควบคุมอินเวอร์เตอร์พีดับบลิวเอ็ม การ

ควบคุมเร็กทิไฟเออร์พีดับบลิวเอ็ม การ

ควบคุมอัจฉริยะสำหรับคอนเวอร์เตอร์กำลัง 

การออกแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

PWM converters, control strategies for 

PWM converters, PWM techniques for 

voltage source converters, control of PWM 

inverter, control of PWM rectifiers, 

intelligent control for power converters, 

power electronic circuit design 

 

  262762 การควบคุมดิจิทัลสำหรับอิเล็กทรอนิกส์

กำลัง  

Digital Control for Power Electronics 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   การจำลองเฉลี่ยในเวลาเวลาต่อเนื่องของ ดี

ซ ี-ดีซ ี คอนเวอร์เตอร์ ปริภูมิเฉลี ่ย การ

จำลองสวิตช์เฉลี ่ย การจำลองในเวลาไม่

ต ่อเนื ่อง ซ ี-ทรานส์ฟอร์ม การควบคุม

ป ้อนกล ับแบบดิจ ิท ัล การออกแบบตัว

ควบคุม แบบจำลองสัญญาณขนาดเล็กและ

การควบค ุมด ิจ ิท ัลของอ ินเวอร ์ เตอร ์พี

ดับบลิวเอ็มสามเฟส เทคนิคการควบคุม

กระแสและแรงด ัน  การทำให ้ เ ก ิ ดผล

ฮาร์ดแวร์ 
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   Continuous time averaged modeling of 

DC-DC converters, state-space 

averaging, averaged switch modeling, 

discrete time modeling, Z-transform, 

digital feedback control, controller design, 

small signal model and digital control of 

three-phase PWM inverter, current and 

voltage control techniques, hardware 

implementation 

 

  262763 ระบบขับเคล่ือนทางไฟฟ้าและการ

ประยุกต์  

Electric Drive Systems and 

Applications 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   

   ลักษณะเฉพาะ แบบจำลองพลว ัต การ

ทำงาน ในสถา นะค งต ั ว ข อ งมอ เ ต อ ร์

กระแสตรง การทำงานในสถานะคงตัวของ

มอเตอร์เหนี่ยวนำ การทำงานในสถานะคง

ตัวของมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 

คอนเวอร์เตอร์อิเล็กทรอนิกส์กำลังสำหรับ

ระบบขับเคลื ่อนดีซีและเอซี วิธีควบคุมส

เกลาร์ ความสัมพันธ ์ด ุลยภาพพลังงาน 

ทฤษฎีกรอบอ้างอิง เทคนิคมอดูเลชันความ

กว ้างของพ ัลส ์สำหร ับอ ิน เวอร ์ เ ตอร์

แหล ่งจ ่ายแรงด ันสามเฟส การควบคุม

เวกเตอร์ การควบคุมการกำหนดทิศทาง

สนาม การควบคุมแรงบิดแบบตรง การ

ประยุกต์ระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้าสำหรับ

อุตสาหกรรมและยานยนต์ไฟฟ้า 

Characteristics, dynamic models, steady 

state operation of DC motors, steady state 

operation of induction motors, steady state 

operation of permanent magnet  
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   synchronous motors, power electronic 

converters for DC and AC drive systems, 

scalar control methods, energy balance 

relationship, reference frame theory, 

pulse-width modulation technique for 

three-phase voltage source inverter (VSI), 

vector control, field orientation control, 

direct torque control, application of electric 

drives for industry and electric vehicle 

 

  262764 คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์กำลังสูง  

High Power Switching Converters 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   พื้นฐานทอพอโลยีต่างๆ ของคอนเวอร์เตอร์

การสวิตช ์คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ชนิดมีหม้อ

แปลง คอนเวอร์เตอร์แบบแทรกสลับ คอน

เวอร์เตอร์แบบสวิตช์คาปาซิเตอร์ คอนเวอร์

เตอร์สั่นพ้อง การควบคุมคอนเวอร์เตอร์การ

สวิตช์ การวิเคราะห์ทางพลวัตของคอนเวอร์

เตอร์การสวิตช์ การจำลองการทำงานของ

คอนเวอร์เตอร์การสวิตช์ การออกแบบคอน

เวอร์เตอร์การสวิตช ์

Basic switching converter topologies, 

transformerized switching converters, 

interleaved converters, switched capacitor 

converters, resonant converter, control 

schemes of switching converters, dynamic 

analysis of switching converters, simulation 

of switching converters, switching converter 

design 

 

  262765 การขับเคล่ือนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ

ขั้นสูง  

Advanced AC Motor Drives 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แบบจำลองทางพลวัตของมอเตอร์เหนี่ยวนำ

และมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร การ

ควบคุมเวกเตอร์ทั้งทางอ้อมและทางตรงของ

มอเตอร์เหนี่ยวนำ การควบคุมเวกเตอร์ของ

มอเตอร์ซงิโครนัสแบบแม่เหล็กถาวรที่ใช้ตัวรับ 
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   รู ้ตำแหน่ง เทคนิคมอดูเลชันเก ิน วิธ ีการ

ควบคุมเวกเตอร์แบบไม่ใช้ตัวรับรู้และวิธีการ

ขยายย ่านความเร ็วรอบมอเตอร ์ด ้วยว ิธี

สนามแม่เหล็กอ่อนตัวของมอเตอร์เหนี่ยวนำ

และมอเตอร์ซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 

ผลกระทบการผันแปรของพารามิเตอร์ต่อ

สมรรถนะระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้า 

Dynamic models of induction and permanent 

magnet synchronous motors, indirect and 

direct vector control of induction motor, 

vector control of permanent magnet 

synchronous motor using position sensors, 

over-modulation techniques, sensorless 

vector control and speed-range extension 

based on flux-weakening control methods of 

induction motor and permanent magnet 

synchronous motor, the effects of parameter 

variation to drive system performance 

 

  262766 ยานยนต์ไฟฟ้าขั้นสูง  

Advanced Electric Vehicles 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แนะนำเกี ่ยวกับยานยนต์ไฟฟ้า ยานยนต์

ไฟฟ้าแบบไฮบริด ยานยนต์ไฟฟ้าแบบปลั๊ก

อินไฮบริด คอนเวอร์เตอร์กำลังและการ

ข ับเคลื ่อนมอเตอร์ไฟฟ ้า ระบบกักเก็บ

พลังงานสำหรับยานยนต์ไฟฟ้า การอัดประจุ

แบตเตอรี่สำหรับยานยนต์ไฟฟ้า กลยุทธ์การ

ค ว บ ค ุ ม ก ำ ล ั ง ย า น ย น ต ์ แ ล ะ ก า ร จั ด

การพลังงาน 

Introduction to electric vehicles, hybrid 

electric vehicles, plug-in hybrid electric 

vehicles, power converters and electric 

motor drives, electric vehicle energy 

storage systems, electric vehicle battery 

charging, vehicular power control strategy 

and energy management 
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  262767 การพัฒนาไฟฟ้าสำหรับระบบการขนส่ง

ทางราง  

Electrification Railway Transportation 

Systems 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   การขนส่งทางราง ความเข ้าก ันได ้ทาง

แม่เหล็กไฟฟ้า ส ่วนประกอบต่างๆ ของ

เทคโนโลยีการขนส่ง การขับเคลื่อนมอเตอร์

ไฟฟ้าชนิดต่างๆ ระบบการป้องกัน ระบบ

ต่างๆ สำหรับล้อเล ื ่อน อุปกรณ์ก ักเก็บ

พลังงานสำหรับการขนส่งทางราง 

Introduction to railway systems, basic 

electric traction systems, railway 

electrification systems, electromagnetic 

compatibility, elements of transportation 

technology, electric motor drives, 

protection systems, multisystem rolling 

stocks, railway energy storages 

 

262771 การรู้จําแบบ  

Pattern Recognition 

3(2-3-6) 

262771 การรู้จําแบบรูป  

Pattern Recognition 

3(2-3-6) 

ปรับชื่อ

รายวิชา

ภาษาไทย และ

ปรับคำอธิบาย

รายวิชา 
 การเข ้ า ใจและจดจำแบบ ทฤษฎ ีการ

ต ัดส ินใจแบบเบย ์  แนวค ิดพ ื ้นฐานของ

โครงข่ายประสาทเทยีม เทคนคิการแบ่งกลุ่ม

แบบกำหนดและแบบสถิติ วิธีการจัดกลุ่ม 

การสอนในตัวแบ่งกลุ่มแบบเชิงเส้นลำดับ

แบบจำลองการตัดสินใจสำหรับรูปแบบการ

แบ่งกลุ่มรายละเอียดของตัวเป้าหมายของ

การแบ่งกลุ่มและสิ่งที่ระบบการรู้จำรูปแบบ

ต้องการ เทคนิคการวิเคราะห์การรู้จำแบบ 

การประยุกต์ใช้งานและทิศทางการทำวิจัย

ของระบบการรูจ้ำแบบ  

Perception and pattern recognition, 

Baysean decision theory, basic concept of 

neural network, deterministic and 

statistical classification techniques, 

clustering algorithm, training in linear  

 มูลฐานเชิงสถิติสําหรับการรู ้จ ําแบบรูป 

ทฤษฎีการตัดสินใจของเบย์ ตัวจําแนกเชิง

เส้นและไม่เชิงเส้น การคัดเลือกลักษณะ

สําคัญ การจับคู ่แบบทาบเคียง โครงข่าย

ประสาท 

Methodologies of statistical pattern 

recognition, Bayesian decision theory, 

linear and nonlinear classifier, feature 

selection, template matching, neural 

networks 
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 classifiers, sequential decision models for 

pattern classification, detail of objected 

classifier and requirement of pattern 

recognition systems, analysis pattern 

recognition technique, application and 

feature research of pattern recognition 

system 

   

262772 การประมวลผลสัญญาณดิจิทัลข้ันสูง 

Advanced Digital Signal Processing 

3(2-3-6) 

  ปิดรายวิชา 

  262772 ทฤษฎีสารสนเทศและการเข้ารหัสข้อมูล

Information Theory and Source Coding 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   ข้อมูลเป็นช่วงแบบไร้ความจำ เอนโทรปี การ

เข ้ ารห ัส เอนโทรป ี  และข ้อจำก ั ดของ

สมรรถนะข้อมูลต่อเนื ่องแบบมีความจำ 

การควอนไทซ์สัญญาณเสียง การเข้ารหัส

แบบดฟิเฟอเรนเชียลและการทำนายแบบเชิง

เสน้ ทฤษฎกีารผิดเพีย้นของอัตรา มาตรฐาน

การเข้ารหัสสัญญาณเสยีง 

Discrete memoryless sources, Entropy, 

entropy coding and performance limits, 

continuous sources with memory, speech 

quantization, differential encoding and 

linear prediction, rate distortion theory, 

standards of speech coding 

 

  262773 การประมวลสัญญาณดิจิทัลและสัญญาณ

ภาพ  

Digital Image and Signal Processing 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   ระบบเชิงเส้นที่ไม่เปลี่ยนแปลงตามเวลาและ

คุณสมบัติ การแปลงซีและการแปลงกลับซี 

อนุกรมฟูรีเยร์ การแปลงฟูร ิเยร์แบบไม่

ต่อเนื่องทางเวลาและการแปลงกลับ การ

แปลงฟูริเยร์แบบไม่ต่อเนื่องและการแปลง

กลับ การสุ ่มสัญญาณ อัตราสุ ่มไนควิสต์ 

การประมาณค่าในช่วงและเดซิเมชัน การ

ออกแบบและวิเคราะห์ตัวกรองสัญญาณ 
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   ดจิทัิลชนิดการตอบสนองอิมพัลส์จำกัดและ

ไม่จำกัด การแปลงฟูริเยร์แบบเร็ว แนะนำ

การประมวลผลภาพดจิิทัลและการแปลงฟูริ

เยร์ของภาพ การประยุกต์ใช้การประมวลผล

ภาพและสัญญาณดจิทัิล 

Linear time invariant systems and their 

properties, Z-transform and inverse      

Z-transform, Fourier series, Continuous-

Time Fourier Transform (CTFT) and its 

inverse transform, Discrete-Time Fourier 

Transform (DTFT) and its inverse 

transform, Discrete Fourier Transform 

(DFT) and its inverse transform, signal 

sampling, Nyquist sampling rate, 

interpolation and decimation, Infinite 

Impulse Response and Finite Impulse 

Response (FIR) digital filter design and 

analysis, Fast Fourier Transform (FFT) 

algorithms, introduction to digital image 

processing and image Fourier 

transformation, applications of digital 

image and signal processing 

 

  262774 การประยุกต์ใช้การประมวลผลสัญญาณ

และภาพเพื่อการพัฒนาสังคม  

Signal and Image Processing 

Application for Social Development 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   แนะนำกระบวนการออกแบบโดยมีมนุษย์เป็น

ศูนย์กลาง การประมวลผลสัญญาณ 1 มิติ 

การประมวลผลส ัญญาณหลายมิต ิ  การ

ประย ุกต ์ ใช ้การประมวลผลสัญญาณกับ

พลังงาน การประยุกต ์ใช ้การประมวลผล

สัญญาณกับสิ่งแวดล้อม การประยุกต์ใช้การ

ประมวลผลสัญญาณกับการแพทย์ 
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   Introduction to human-centered design 

process, 1-dimension signal processing, 

multi-dimensional signal processing, signal 

processing in energy applications, signal 

processing in environmental applications, 

signal processing in medical applications 

 

  262775 การออกแบบวงจรและระบบไมโครเวฟ

Microwave Circuit and System Design 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   ทฤษฎสีารกึ่งตัวนําไมโครเวฟ บีเจที เมสเฟต 

มอสเฟต กันสส์ และไดโอดไมโครเวฟอื่นๆ 

การประยุกต์ใช้ในวงจรขยายสัญญาณ วงจร

ออสซิลเลต วงจรมอดูเลต และวงจรผสม

สัญญาณ พ ิจารณาการออกแบบระบบ

ไมโครเวฟ การออกแบบการเช ื ่ อม ต่อ

ไมโครเวฟ 

Theory of microwave semiconductors, BJT, 

MESFET, MOSFET, Gunn and other 

microwave diodes, applications in 

microwave amplifier, oscillator, modulator 

and mixer circuits, microwave system 

design considerations, microwave link 

design 

 

  262776 วิศวกรรมสายอากาศขั้นสูง  

Advanced Antenna Engineering 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   ชนิดและพารามิเตอร์ของสายอากาศ การ

วิเคราะห์สายอากาศ สายอากาศแบบเส้น

ลวด สายอากาศแบบช่องเปิด ตัวสะท้อน 

สายอากาศแบบไมโครสตรปิและสายอากาศ

แบบช ่วงความถ ี ่กว ้าง แนวค ิดของการ

อาร์เรย์สายอากาศ ระบบสายอากาศและ

เทคนคิการวัด 

Antenna types and parameters, antenna 

analysis, wire antennas, aperture 

antennas, reflectors, microstrip antennas 

and broadband antennas, concept of 

antenna  arrays,  antenna  systems  and  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

   measurement techniques  

262793 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟ้า  

Special Topic in Electrical 

Engineering 

3(2-3-6) 

  ปิดรายวิชา 

  262793 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง  

Special Topic in Electrical Power 

Engineering 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   การกำหนดประเด็นหัวข้อที่สนใจหรือที่เป็น

ป ั จ จ ุ บ ั น ห ร ื อ ก ร ณ ี ศ ึ ก ษ า ท า ง ด ้ า น

ว ิศวกรรมไฟฟ้ากำลัง การค้นคว ้า การ

รวบรวมข้อมูล การวิเคราะห์และสังเคราะห์ 

การนำเสนอ การอภิปราย และการตอบข้อ

ซักถาม 

Selecting interesting or current topic or 

case study in electrical power engineering, 

studying, collecting data, analyzing and 

synthesizing, presenting, discussing and 

answering question 

 

  262794 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมไฟฟ้าส่ือสาร

Special Topic in Communications 

Engineering 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   การกำหนดประเด็นหัวข้อที่สนใจหรือที่เป็น

ป ั จ จ ุ บ ั น ห ร ื อ ก ร ณ ี ศ ึ ก ษ า ท า ง ด ้ า น

วิศวกรรมไฟฟ้าสื ่อสาร การค้นคว้า การ

รวบรวมข้อมูล การวิเคราะห์และสังเคราะห์ 

การนำเสนอ การอภิปราย และการตอบข้อ

ซักถาม 

Selecting interesting or current topic or 

case study in communications engineering, 

studying, collecting data, analyzing and 

synthesizing, presenting, discussing and 

answering question 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

  262795 หัวข้อพิเศษทางอเิล็กทรอนิกส์กำลังและ

การขับเคล่ือนทางไฟฟ้า  

Special Topic in Power Electronic and 

Electric Drives 

3(2-3-6) 

รายวิชาใหม่ 

   การกำหนดประเด็นหัวข้อที่สนใจหรือที่เป็น

ป ั จ จ ุ บ ั น ห ร ื อ ก ร ณ ี ศ ึ ก ษ า ท า ง ด ้ า น

อิเล็กทรอนิกส์กำลังและการขับเคลื่อนทาง

ไฟฟ้า การค้นคว้า การรวบรวมข้อมูล การ

วิเคราะห์และสังเคราะห์ การนำเสนอ การ

อภปิราย และการตอบข้อซักถาม 

Selecting interesting or current topic or 

case study in power electronic and electric 

drives, studying, collecting data, analyzing 

and synthesizing, presenting, discussing 

and answering question 

 

2. วิทยานิพนธ์ 2. วิทยานิพนธ์  

262794 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

12 หน่วยกิต 

262796 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

12 หน่วยกิต 

ปรับรหัส

รายวิชา และ

ปรับคำอธิบาย

รายวิชา  ก า ร ส ร ้ า ง อ ง ค ์ ค ว า ม ร ู ้ ใ ห ม ่ ด ้ ว ย

กระบวนการวิจัยอย่างเป็นระบบ และการ

แก ้ ไขป ัญหาในห ัวข ้ อท ี ่ เก ี ่ ยวข ้ องกั บ

วิศวกรรมไฟฟ้า 

Constructing new knowledge by 

systematic research methodology, and 

problem solving in electrical engineering 

 การสร้างองค์ความรู้ด้วยกระบวนการวิจัย

อย ่างเป็นระบบ และการแก้ไขปัญหาใน

หัวข้อท่ีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมไฟฟ้า 

Constructing knowledge by systematic 

research methodology, and problem 

solving in electrical engineering 

262795 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

37 หน่วยกติ 

262797 วิทยานิพนธ์ 

Thesis 

36 หน่วยกติ 

ปรับรหัส

รายวิชา ปรับ

ลดหน่วยกิต 

และปรับ

คำอธิบาย

รายวิชา 

 แนวคิดพื ้นฐานของระเบียบว ิธ ีว ิจ ัยทาง

วิศวกรรมไฟฟ้า ออกแบบการแก้ปัญหาทาง

ว ิศวกรรมในทางปฏ ิบ ัต ิสำหร ับป ัญหา

ปลายเปิดในด้านว ิศวกรรมไฟฟ้าระดับ

บัณฑิตศึกษา โดยเน้นการพัฒนาและการ

วิจัยล่าสุด การสร้างองค์ความรู้ใหม่ด้วย

กระบวนการวิจัยอย่างเป็นระบบ 

 แนวคิดพื ้นฐานของระเบียบว ิธ ีว ิจ ัยทาง

วิศวกรรมไฟฟ้า ออกแบบการแก้ปัญหาทาง

ว ิศวกรรมในทางปฏ ิบ ัต ิสำหร ับป ัญหา

ปลายเปิดในด ้านว ิศวกรรมไฟฟ้าระดับ

บัณฑิตศึกษา โดยเน้นการพัฒนาและการ

ว ิจ ัยล ่าส ุด การสร ้างองค ์ความร ู ้ ด ้ วย

กระบวนการวิจัยอย่างเป็นระบบ 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2563 
สาระที่

ปรับปรุง 

 Basic concepts of research methodology in 

electrical engineering, design a practical 

engineering solution for an open-ended 

problem in electrical engineering at the 

graduate level with emphasis on recent 

research and developments, constructing 

new knowledge by systematic research 

methodology 

 Basic concepts of research methodology in 

electrical engineering, design a practical 

engineering solution for an open-ended 

problem in electrical engineering at the 

graduate level with emphasis on recent 

research and developments, constructing 

knowledge by systematic research 

methodology 

 

3. รายวิชาบังคับไม่นับหน่วยกิต           3 หน่วยกิต 3. รายวิชาบังคับไม่นับหน่วยกิต            3 หน่วยกติ  

  262791 สัมมนา 

Seminar 

1(0-3-2) 

ย้ายมาจาก

รายวิชาบังคับ 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับ

บัณฑิตศึกษา 

Intensive English for Graduate 

Studies 

3(3-0-6) 

146700 ภาษาอังกฤษแบบเข้มสำหรับระดับ

บัณฑิตศึกษา 

Intensive English for Graduate 

Studies 

3(3-0-6) 

คงเดมิ 
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ภาคผนวก จ 

คำสั่งแต่งตัง้คณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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ภาคผนวก ฉ 

รายงานการประชุมวิพากษ์หลักสูตร 
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ภาคผนวก ช 

ประวัตแิละผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจำหลักสูตร 
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ประวัติ 

นายเชวศักดิ์  รักเป็นไทย 

Mr.Chawasak Rakpenthai 

 

ชื่อ-สกุล   นายเชวศักดิ์ รักเป็นไทย 

รหัสประจำตัวประชาชน 38399004XXXXX 

ตำแหน่งทางวิชาการ  รองศาสตราจารย์ 

สถานที่ทำงาน   สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์  

สถานที่ติดต่อได้โดยสะดวก สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์  

มหาวิทยาลัยพะเยา เลขที่ 19 หมู่ 2 ถนนพหลโยธิน 

ตำบลแม่กา อำเภอเมือง จังหวัดพะเยา 56000 

โทรศัพท์   054-466-666 ต่อ 3381  

084-0154728 

Email    chawasak@hotmail.com 

ประวัติการศึกษา  

พ.ศ. 2550  วิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ จังหวัดเชียงใหม่ 

พ.ศ. 2546  วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ จังหวัดเชียงใหม่ 

พ.ศ. 2542  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

มหาวิทยาลัยเชียงใหม่ จังหวัดเชียงใหม่ 

ผลงานวิชาการ 

ดำรงศักดิ์ วงศ์ตา, เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, สุรพล ดำรงกิตติกุล, และ เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต์ 

(2562). การประมาณกำลังและแรงดันของระบบโฟโตโวลตาอิกโดยใช้โครงข่าย

ประสาทแพร่กลับ. วารสารวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเชียงใหม่. ปีที่ 26 ฉบับที่ 

1, 1-9. 

วันวิสาข์ รื่นจิตต์, เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, และ เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต์ (2561). ขั้นตอนวิธีการ

ไหลกำลังสำหรับระบบไฟฟ้ากำลังที ่มีการพิจารณาอุณหภูมิสายส่ง . วารสาร

วิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเชียงใหม่. ปีที่ 25 ฉบับที่ 3, 136-144. 

เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, และ เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต์ )2561.( การประมาณสถานะแอลเอวีที่ไม่มี

การวัดอิทธิพลสำหรับระบบไฟฟ้ากำลังที ่ใช้พีเอ็มยู . การประชุมวิชาการทาง
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วิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 41, โรงแรมเดอะซายน์ จังหวัดชลบุรี, 21 -23 พฤศจิกายน 

2561. 

เชวศักดิ ์ ร ักเป็นไทย , เสริมศักดิ ์ เอื ้อตรงจิตต์ , และ จงลักษณ์ พาหะซา  ) 2560.( การ

เปรียบเทียบวิธีการประมาณสถานะทนทานสำหรับการประมาณสถานะระบบไฟฟ้า

กำลัง. การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั ้งที ่ 40, โรงแรมเดอะซายน์ 

จังหวัดชลบุรี, 15-17 พฤศจกิายน 2560. 

วันวิสาข์ รื่นจิตต์, เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, และ เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต์  ) 2560.( ผลกระทบของ

อุณหภูมิสายส่งที่มีต่อการควบคุมการไหลกำลังในระบบไฟฟ้ากำลังที่ใช้ทีซีเอสซี . 

การประช ุมทางว ิชาการพะเยาว ิจ ัย คร ั ้งท ี ่  6 , ณ หอประชุมพญางำเม ือง 

มหาวิทยาลัยพะเยา จังหวัดพะเยา,  26 - 27 มกราคม  2560 . 

C. Rakpenthai, and S. Uatrongjit (2017). Power system state and transmission line conductor 

temperature estimation. IEEE Transactions on Power Systems. 32(3), 1818-1827. 

ดำรงศักดิ์ วงศ์ตา, เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, และ จงลักษณ์ พาหะซา  ) 2559.( การประมาณการ

ผลติกำลังสูงสุดจากแผงเซลล์แสงอาทิตย์โดยใช้โครงข่ายประสาทเทียม. การประชุม

วิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 39, หน้า 183-186, โรงแรมเดอะรีเจ้นท์ ชะอำ

บีช รีสอร์ท จังหวัดเพชรบุรี,  2 - 4 พฤศจกิายน  2559 . 

เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, และ เสริมศักดิ์ เอือ้ตรงจิตต์  ) 2559(. ผลกระทบของอุณหภูมิตัวนำสายส่ง

ที่มีต่อการประมาณสถานะสามเฟส . การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 

39, โรงแรมเดอะรีเจน้ท์ ชะอำบีช รีสอร์ท จังหวัดเพชรบุรี,  2 - 4 พฤศจกิายน  2559 . 

C. Rakpenthai, and S. Uatrongjit (2016). Optimal worst case solutions for state estimation of 

power system with uncertain network parameters. IEEJ Transactions on Electrical 

and Electronic Engineering. 11(supplement 1), S37–S42. 

ธนวิชญ์ ศรีดวงคํา, เชวศักดิ์ รักเป็นไทย, เสริมศักดิ์ เอื้อตรงจิตต์, ปฎล บุศย์นํ้าเพชร, และ สุ

รพล ดํารงกิตติกุล  )2558( . การประมาณสถานะสําหรับระบบจําหน่าย 22 กิโล

โวลต์ของการไฟฟ้าส่วนภูมิภาค.  การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 38, 

โรงแรมวรบุรี อโยธยา คอนเวนชั ่น รีสอร์ท , จังหวัดพระนครศรีอยุธยา, 18-20 

พฤศจกิายน 2558. 

C. Rakpenthai, and S. Uatrongjit (2015). A new hybrid state estimation based on pseudo-

voltage measurements. IEEJ Transactions on Electrical and Electronic Engineering. 

10(supplement 1), S19-S27. 
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นายสิทธิเดช  วชิราศรศิีริกุล 

Mr.Sitthidet Vachirasricirikul 

 

ชื่อ-สกุล   นายสิทธิเดช  วชิราศรศีิริกุล 

รหัสประจำตัวประชาชน 36599001XXXXX 

ตำแหน่งทางวิชาการ  รองศาสตราจารย์ 

สถานที่ทำงาน   สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์  

สถานที่ติดต่อได้โดยสะดวก สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์  

มหาวิทยาลัยพะเยา เลขที่ 19 หมู่ 2 ถนนพหลโยธิน 

ตำบลแม่กา อำเภอเมือง จังหวัดพะเยา 56000 

โทรศัพท์   054-466-666 ต่อ 3380  

086-4269051 

Email    sitthidetv@hotmail.com 

ประวัติการศึกษา  

พ.ศ. 2553  วิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง  

กรุงเทพมหานคร 

พ.ศ. 2546  วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง  

กรุงเทพมหานคร 

พ.ศ. 2540  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมไฟฟ้า) 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง  

กรุงเทพมหานคร 

ผลงานวิชาการ 

K. Jandum, and S. Vachirasricirikul (2019). Coordinated Power Controller Design of DG and 
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